AC310 Serie Frequenzumrichter Handbuch
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1 Ubersicht

1.1 Sicherheitsvorkehrungen

Um eine sichere und sinnvolle Verwendung dieses Produkts zu gewahrleisten, soliten Sie das Produkt erst verwenden, nachdem
Sie die in dieser Anleitung beschriebenen Sicherheitsvorkehrungen vollstandig verstanden haben.

Warnzeichen und Bedeutungen

Die folgenden Symbole werden in diesem Handbuch verwendet, um darauf hinzuweisen, dass es sich um einen wichtigen
Bestandteil der Sicherheit handelt. Die Nichtbeachtung dieser Vorsichtsmanahmen kann zu Verlezungen oder Tod sowie zu

Schéden an diesem Produkt und den zugehdrigen Systemen fiihren.

(E \ Danger GEFAHR: Falsche Bedienung kann zum Tod oder zu schweren Verletzungen fiihren.

[ Pausion Vorsicht! Falsche Bedienung kann zu leichten Verletzungen fiihren

Betriebliche Qualifikation

Dieses Produkt darf nur von geschultem Fachpersonal bedient werden. Dariiber hinaus muss der Bediener fachlich geschult und
mit der Installation, der Verkabelung, dem Betrieb und der Wartung des Geréts vertraut sein und auf verschiedene Notfélle wahrend
des Betriebs richtig reagieren.

Sicherheitshinweise

Die Wamhinweise dienen Ihrer Sicherheit. Sie dienen dazu, Verletzungen des Bedieners und Schaden am Produkt und den
dazugehtrigen Systemen zu vermeiden. Bitte lesen Sie dieses Handbuch vor dem Gebrauch sorgféltig durch und befolgen Sie die
Sicherheitsregeln und Wamhinweise in diesem Handbuch wahrend des Betriebs strikt.

e Sachgemaler Transport, Lagerung, Installation sowie sorgfaltige Bedienung und Wartung sind fiir den sicheren Betrieb des
Wechselrichters unerlasslich. Wahrend des Transports und der Lagerung ist darauf zu achten, dass der Wechselrichter keinen
StéRen und Vibrationen ausgesetzt wird. Auferdem muss er in einer trockenen, nicht korrosiven Atmosphare, in nichtleitendem
Staub und bei einer Umgebungstemperatur von weniger als 60 °C gelagert werden.

o Dieses Produkt steht unter gefahrlicher Spannung und steuert einen potenziell gefahriichen Bewegungsmechanismus. Die
Nichtbeachtung dieser Anweisungen oder die Nichteinhaltung der Anforderungen dieses Handbuchs kann zu Verletzungen oder
Tod, Schaden am Produkt und den zugehérigen Systemen flihren.

e Fihren Sie keine Verdrahtungsarbeiten durch, wahrend das Gerat eingeschaltet ist, sonst besteht Lebensgefahr durch
Stromschlag. Bei der Verdrahtung, Inspektion, Wartung usw. schalten Sie bitte alle zugehdrigen Gerate aus und vergewissem Sie
sich, dass die Gleichspannung des Hauptstromkreises auf ein Sicherheitsniveau gesunken ist.

o Das Netzkabel, das Motorkabel und das Steuerkabel miissen fest angeschlossen sein. Der Erdungsanschluss muss zuverlassig

geerdet sein und der Erdungswiderstand muss weniger als 10Q betragen.
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e Die statische Elektrizitdt des menschlichen Korpers kann die internen empfindlichen Komponenten schwer beschédigen. Bitte
beachten Sie die in den Mainahmen zur Viermeidung statischer Elektrizitét (ESD) beschriebenen Mafinahmen und Methoden, bevor
Sie entsprechende Arbeiten durchfiihren, da der Wechselrichter sonst beschadigt werden kann.

® Da es sich bei der Ausgangsspannung des Wechselrichters um eine Impulswellenform handelt, miissen Sie, wenn die
Ausgangsseite mit einem Kondensator mit verbessertem Leistungsfaktor oder einem Varistor zum Blitzschutz ausgestattetist, diesen
auf der Eingangsseite des Wechselrichters entfemen oder &ndem.

o Fiigen Sie keine Schaltgeréte wie Leistungsschalter und Schiitze auf der Ausgangsseite des Wechselrichters hinzu (wenn das
Schaltgerat an die Ausgangsseite angeschlossen werden muss, muss der Ausgangsstrom des Wechselrichters bei Aktivierung des
Schalters Null sein).

o Unabhangig davon, wo der Fehler in der Steuereinrichtung auftritt, kann er eine Abschaltung und einen schweren Unfall
verursachen. Ergreifen Sie daher die erforderlichen extemen SchutzmalRnahmen oder Ersatzgeréate.

o Dieses Produkt darf nur in Ubereinstimmung mit der vom Hersteller angegebenen Verwendung eingesetzt werden. Es darf nicht
ohne Genehmigung in speziellen Bereichen wie Notfall, Rettung, Schiffbau, Medizin, Luftfahrt, Nuklearanlagen usw. verwendet
werden.

® Die Wartung dieses Produkts darf nur von der Firma oder von einer von der Fima autorisierten Fachkraft durchgefiihrt werden.
Unerlaubte Anderungen und die Verwendung von Zubehér, das nicht von der Firma genehmigt wurde, kénnen zum Ausfall des
Produkts fiihren. Defekte Gerate miissen rechtzeitig vor der Wartung ausgetauscht werden.

e Das Untemehmen haftet nicht fiir Schaden oder Ausristungsschaden, die durch Ihr Untemehmen oder die Kunden Ihres

Untemehmens verursacht werden, die sich nicht an den Inhalt dieses Handbuchs halten.

1.2 Vor dem Gebrauch

Nach Erhalt des von Ihnen besteliten Produkts tberpriifen Sie bitte die Auslieferung auf Schaden und 6ffnen Sie die duRere
Vemackung, nachdem Sie die Unversehrtheit bestétigt haben, und stellen Sie fest, ob der Wechselrichter beschadigt, zerkratzt oder
verschmutzt ist (Schaden, die wahrend des Transports entstanden sind, fallen nicht unter die Garantie unseres Untemehmens).
Wenn das Produkt, das Sie erhalten haben, beschédigt ist, wenden Sie sich bitte sofort an das Untemehmen oder das
Transportuntemehmen. Nachdem Sie sich vergewissert haben, dass das erhaltene Produkt intakt ist, tiberpriifen Sie bitte, ob das

erhaltene Wechselrichtermodell mit dem von Ihnen besteliten Produkt tibereinstimmt.
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Typenschild und Modellbeschreibung des Wechselrichters

AC300-T3-011 G /015P-B

Product
AG300]_Series (8] eraeunt |

Symbo| Phase
T aPhass Code| _ VFDType
G General

Single
Phase P Blower & Pump

'Symbol| Voltage Code| Adaptive motor (KW)

2 220V 7R5 75
3 380V 011 11
6 660V 018 18.5
11 | 1140V 132 132
Eingangsspannung 220V [ 380V
Nennleistung(kW) Nennausgangsstrom (A)
0.75 4 3
15 7 4
22 10 6.0
4 16 10
55) 20 13
75 30 17
11 42 25
15 55 32
185 70 38
2 80 45
30 110 60
37 130 75
45 160 0
55 200 110
75 260 150
90 320 180
110 380 210
132 420 250
160 550 310
185 600 340
200 660 380
220 720 415
250 / 470
280 / 510
315 / 600
355 / 670
400 / 750
450 / 810
500 / 860
560 / 990
630 / 1100
710 / 1280
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1.3 Technische Daten

Artikel Spezifikationen
Spannung, Frequenz Einphasig: 220V 50/60Hz; Dreiphasig: 220V 50/60Hz; Dreiphasig: 380V 50/60Hz
Zuléssig Schwankungen | Spannungsunsymmetrie: <3%; Frequenz: £5%; Aberrationsrate: gemaR IEC61800-2 erforderlich
Sl Einschaltstrom Niedriger als der Nennstrom
Leistungsfaktor 20,94 (mit DC-Drossel)
Wirkungsgrad 296%
Ausgangsspannung Ausgang unter Nennbedingungen: 3 Phasen, 0~Eingangsspannung, Abweichung<5%
Ausgangsfrequenz G-Typ:0~599 Hz
Ausgang Ausgangsfrequenz Maximale Frequenz +0,5%
Uberlastbarkeit Typ G: 150% Nennstrom/1 min, 180% Nennstrom/10s, 200% Nennstrom/0,5s
Typ P: 120% Nennstrom/1 min, 140% Nennstrom/10s, 150% Nennstrom/0,5s
Typ des Motors Drehstrom-Asynchronmotor; Permanentmagnet-Synchronmotor (Sinuswelle)
Kontrollmodus V/F-Regelung, Vektorregelung mit offenem Regelkreis, Vektorregelung mit geschlossenem Regelkreis
Modulation Optimierung der Raumspannungsvektor-PWM-Modulation
Tragerfrequenz 1.0~16.0kHz
Regelbereich VC ohne PG: Nennlast 1:100; VC mit PG: Nenniast 1:1000
. Drehzahlregelung
Regelgiite
Drehzahlschwankung VC ohne PG: 2% synchronisierte Nenndrehzahl; VC mit PG: <0,05% synchronisierte Nenndrehzahl
Anlaufmoment V/C ohne PG: 150% Nennmoment bei 0,5Hz; VC mit PG: 0Hz, 200% Nennmoment bei 0Hz
Drehmomentverhalten VC ohne PG: <20ms; VC mit PG: <10ms
Frequenzgenauigkeit Digitale Einstellung: maximale Frequenzx+0,01%; Analoge Einstellung: maximale Frequenzx+0,2%
Frequenzaufiésung Digitale Einstellung: 0,01Hz; Analoge Einstellung: maximale Frequenzx0,05%
Drehmomentregelung Berechnung der Drehmomenteinstellung, Drehzahlgrenze im Drehmomentmodus
DC-Bremsleistung Startfrequenz:0.00~50.00Hz; Bremszeit:0.0~60.0s; Bremsstrom:0.0%~150.0% Nennstrom
Torque Boost Automatische Drehmomentanhebung 0,0%~100,0%; Manuelle Drehmomentanhebung 0,0%~30,0%
UF-Kennlinie Vier Modi: lineare Drehmomentkennlinie, selbst eingestellte Uff-Kennlinie,
Drehmomentreduktionskennlinie (1,1 bis 2,0 Leistung), quadratische U/f-Kennlinie
Beschleunigungs- 2 Modi: lineare Beschleunigung/Verzdgerung und S-Kurve Beschleunigung/Verzogerung. 4 Satze von
Nerzdgerungskurve Beschleunigung/Verzdgerung, Zeiteinheit 0,01s wahlbar, langste Zeit: 650,00s.
Cu Mit der Funktion zur Kompensation der Versorgungsspannung betrégt die Nennspannung des Motors
) Nennausgangsspannung | 100 %, die im Bereich von 50 bis 100 % eingestellt werden kann (die Ausgangsspannung kann die
funktionen Eingangsspannung nicht iberschreiten)
Autom. Wenn die Versorgungsspannung schwankt, kann die Ausgangsspannung automatisch konstant gehalten
Spannungsanpassung werden.
Automatischer Im U/F-Betrieb wird die Ausgangsspannung je nach Lastsituation automatisch optimiert, um Energie zu
Energiesparbetrieb sparen.
Automatische Automatische Strombegrenzung wéhrend des Betriebs zur Vermeidung von
Strombegrenzung Uberstromunterbrechungsproblemen.
Sofortiges Ausschalten ! ) ! "
Abschaltbehandlung Unterbrechungsfreier Betrieb durch Busspannungsregelung bei kurzzeitigem Stromausfall
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Standardfunktionen

PID-Regelung, Drehzahinachfiihrung, Wiederanlauf nach Netzausfall, Frequenzsprung, obere/untere
Frequenzgrenze, Programmbetrieb, Multidrehzahl, RS485, Analogausgang, Frequenzimpulsausgang»

Kanéle fiir
Frequenzeinstellung

Tastatur digitale Einstellung, analoge Spannung / Strom-Terminal Al1, analoge Spannung / Strom-
Terminal AI2, Kommunikation gegeben und Multi-Channel-Terminal Auswahl, Haupt-und Hilfs-Kanal-
Kombination, Erweiterungskarte, Unterstiitzung verschiedener Modi Schalter

Spannung/Strom Klemme Al1, Spannung/Strom Klemme Al12, Kommunikation gegeben, langsamer

Feedback Eingang Impulseingang PUL, Erweiterungskarte
. Bedienfeld vorhanden, exteres Terminal vorhanden, Kommunikation vorhanden, Erweiterungskarte
Befehlsausfiihrung
vorhanden
) Start, Stopp, FWD/REV, JOG, Mehrschrittgeschwindigkeit, freier Stopp, Reset, Beschleunigungs- und
Eingangsbefehle A ;
Verzégerungszeit, Frequenzvorgabe, externer Fehleralarm.
Ausgangssignal 1 Relaisausgang, 1 Kollektorausgang, 1 AO-Ausgang: 0~10V-Ausgang oder 4~20mA-Ausgang
Qberspannung, Unterspannung, Strombegrenzung, Uberstrom, Ubertast, elektrisches Thermorelais,
Schutzfunktion Uberhitzung, Uberspannungsstillstand, Datenschutz, Schutz vor schneller Geschwindigkeit, Schutz vor
Phasenausfall am Eingang/Ausgang
Eingebaute Tastatur: einzeilige Digitalanzeige 1 Wechselrichterstatusanzeige
LED-Anzeige
Extemne Tastatur: zweizeilige Digitalanzeige 2 Wechselrichterstatusanzeige
. Hoch- und Herunterladen von Funktionscodeinformationen des Umrichters zum schnellen Kopieren von
Parameter kopieren Parametern
Tastatur/
Anzeige Status Monitor Ausgangsfrequenz, vorgegebene Frequenz, Ausgangsstrom, Eingangsspannung, Ausgangsspannung,
Motordrehzahl, PID-Riickfiihrung, PID-Vorgabe, Modultemperatur usw. iberwachen die Parameter.
Uberspannung, Unterspannung, Uberstrom, Kurzschluss, Phasenausfall, Ubertast, Uberhitzung,
Fehler-Alarm Uberspannungsstillstand, Strombegrenzung oder Datenschutz beeintréchtigt, aktueller Fehlerzustand,
historische Fehleraufzeichnung
Die Hohe betrégt weniger als 1000 Meter, und das Derating betragt mehr als 1000 Meter. Das Derating
Einsatzhthe betragt 1% pro 100 Meter. Keine Kondensation, Vereisung, Regen, Schnee, Hagel, efc.,
Sonneneinstrahlung ist weniger als 700W/m2, Luftdruck 70~106kPa
Temperatur -10~ +50°C, Derating kann tiber 40 °C verwendet werden, die maximale Temperatur betragt 60 °C
L uftfel?chti kéit (Leerlauf), 5%~95% RH (keine Kondensation)
g 5% bis 95% RH (keine Kondensation)
Umwelt Schwingungen 9~200Hz,5.9m/s2(0.6g)
Lagertemperatur -30-+60°C
Einbaulage Wandbehang
Schutzgrad IP20
Kihlung Zwangsliifter
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2 Inbetriebnahme

Um die sichere Verwendung dieses Produkis durch die Benutzer zu gewahrleisten, die Leistung des Wechselrichters zu maximieren
und den zuverldssigen Befrieb des Wechselrichters sicherzustellen, verwenden Sie das Produkt bitte ausschlieBlich in

Ubereinstimmung mit den in diesem Kapitel beschriebenen Umgebungs-, Verdrahtungs-, Beliftungs- und anderen Anforderungen.

Abmessungen der Umrichter und der Tastatur

D Installation Diameter
e/
N 6 6 BJ
[
VEICHD
H [] Hi H2
I
I I
U000 ~NLC] o
= dl
WZ—J
Abmessungen (mm) Einbaumafle (mm)
Modell Gewinde
W H H1 D D1 w1 W2 H2 A B
AC310-S2-R75G-B
76 200 192 155 149 65 65 193 55 4 M4
AC310-S2-1R5G-B
AC310-S2-2R2G-B
100 242 231 155 149 84 86.5 2315 8 55 3M4
AC310-S2-004G-B
AC310-T3-R75G/1R5P-B
AC310-T3-1R5G/2R2P-B 76 200 192 155 149 65 65 193 55 4 M4
AC310-T3-2R2G-B
AC310-T3-004G/5R5P-B
100 242 231 155 149 84 86.5 2315 8 55 34
AC310-T3-5R5G/7TR5P-B
AC310-T3-7R5G/011P-B
116 320 | 3075 175 169 98 100 307.5 9 6 3-M5
AC310-T3-011G/015P-B
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Installation
D Diameter
w % ——
:{BmBERY: 8 5 3
[ esfr 1]
EE®E n
WEICHD
O
H ll H2
]
A ] Q
n I
I
Abmessungen (mm) Einbaumafe (mm) i
Modell Gewinde
W H H1 D D1 w1 W2 H2 B
AC310-T3-015G/018P-B
AC310-T3-018G/022P-B 142 383 3n2 225 219 125 100 372 6 4-M5
AC310-T3-022G/030P-B
AC310-T3-030G/037P
172 430 / 225 219 150 150 4165 75 4-M5
AC310-T3-037G/045P
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Abmessungen der Umrichter mit Blechgehause

5 # Installation
W LI Diameter
[ VY
%) 0 @ 4 &
q b 0 g Ce q b
VEIGHD °
[} J ® L "
4 o ° i
w
>
w
@ °
(=]
[T
w
>
-4
a
i * ] L5 °® i [
= %ﬁ_
Gesamtabmessungen (mm) EinbaumaRe (mm)
Modell Gewinde
w H H1 D w1 H2
AC310-T3-045G/055P
AC310-T3-055G/075P 240 560 520 310 176 544 4-M6
AC310-T3-075G/090P
AC310-T3-090G/110P
270 638 580 350 195 615 4-M8
AC310-T3-110G/132P
AC310-T3-132G/160P-L
350 738 680 405 220 715 4-M8
AC310-T3-160G/185P-L
AC310-T3-185G/200P-L
AC310-T3-200G/220P-L 360 940 850 480 200 910 4-M16
AC310-T3-220G/250P-L
AC310-T3-250G/280P-L
370 1140 1050 545 200 1110 4-M16
AC310-T3-280G/315P-L
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Platzbedarf der Umrichter

150mmbA L
z
3
=

HETEEERE] (tasased] || | (FeneRAR ‘Eﬁﬁ
E5 a2 EEE B 2] =2 1
=& EEE =&
] ] O
A A A o HE
Lh U s s L} = T
: i
Die Gerate knnen aneinandergereint werden = !
Abstande oben und unten
Form und Offnungsgrofe der extemen Hinweis: Die LCD-Tastatur ist vollstandig kompatibel
Bedieneinheit mit der GroRe und OffnungsgroRe der LED-Tastatur,
62 16
S — |
(o] @

Selbstschneidende Schrauben

100

37.8

L L Tastatur-Einbaumasse
49.4
77 20.8 -
1 N
El = ==
I i @ Ausschnitt 11970 mm

== HE i 90 TT TLUN )
119*70mm;

132.8
!
119

AC310 Serie Exteme Tastatur Form und Gréfe der Offnung
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2.2 Standard-Anschlussplan

External Brake Unit

JR External EXteme DC-Drossdl
T Brake
Resistor Short
b—l Piece
> MCCB  Contactor  Intput-Reaktor Ausgang Reaktor
o = >~ — = . ) & & PB @ P1 — === u
8 R | oo T ®R ue
£ al s [ WY v
Pl | | | |
ER W"T We—&coooo -
c L - - - = VFD - = Shielded cable or armoured cable
= +24V (the end close to VFD grounding)
E® (The grounding resistance
' . A N PLC = is less than 10 ohms)
Note:Function description in brackets is coMm @ -4 - - ===
factory default ; AC220V  MAX Output Of Contact: ; -
O
,,,,,,,,,,,,,,,,,,,, L - — o
[ (Forward) - I X1 '—@F | | o %
I I I 152
§ | (Reverse) - : : BT | - 3
= | | (FWD JOG) | | 8
: - B |
3 | | (REVJOG) - L A
o
2 | | (Free sTOP) b ]| Shielded cable 9
8 — | (theendclose o 8
g | [ | to VFD grounding) | % i
5 Ll | - e g
e ‘ ! _ At | Note: =51
= RS485 Differential i]wzo: L | 1.MAX Output of +24V Port:DC24V/100mA = &
: Communication ‘ | 2.Max Output of Y Port :DC24V/50mA | &
|

= GRneT ol i e

Analog Voltage/Current quantity input

Analog Voltage/Current quantity input

ndui jouod Aousnbai4

Hinweis:

|

|

Note: 1.MAX Output of +10V port :50mA
! 2.Inner resistance of Al1/AI2 Port
|
\

|
|
z
lo. 3
7 58
Shielded cable (the & ‘g
end close to VFD ‘g g
grounding) :E é»:
Note:When output type of AO port as | 3

frequency and Voltage,
Maximum Output:2mA

Legend: 1.Symbol® represent main circuit terminals;

2.Symbolo represent control circuit terminals.

1. beim Einbau der Gleichstromdrossel darauf achten, dass die Kurzschlusslasche zwischen den Klemmen P1 und (+) entfernt wird.

2. Die Klemme (X1~X5/PUL) kann das NPN- oder PNP-Transistorsignal als Eingang ausgewahit und als Spannungsquelle kann die

inteme Stromversorgung (+24V-Klemme) oder die exteme Stromversorgung (PLC-Klemme) des Wechselrichters gewahit werden.

o Hilfsklemme
Terminal Funktion Definition Maximale Leistung
+10V 10-V-Hilfsspannungsausgang, mit GND. 50mA
A0 Analoger Uberwachungsausgang, mit GND. Max. Ausgang 2mA als Spannungssignal
+24V 24V Hilfsspannungsausgang, mit COM. 100mA
y Offener Kollektorausgang; kann das Aktionsobjekt eingestellt DC24VI50mA

werden

TNTBITC Passiver Steckerausgang; kann als Aktionsobjekt eingestellt 3A40VAC; SA30VDC

werden
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o Funktionsspezifikation der Dip-Switches

Schalter Terminal Auswahlen der Position Funktion Spezifikation
RS485 Abschlusswiderstand RS485 Kommunikation: Abschluss mit 120Q Abschlusswiderstand
RS485 OFF |13| ON AO Ausgang - Frequenz AO2: 0,0~100kHz Frequenzausgang
AO-F OFF |03 | ON
AO-l OFF || ON AO Ausgang- Strom AQ2: 0~20mA Stromausgang oder 4~20mA Stromausgang
ﬁﬁ”u OFUF E HON AO Ausgang - Spannung 0~10V Spannungsausgang
Al2 U=l Al1 Eingang - Strom/Spannung Al1: Eingang 0~20mA oder 0~10V
Al2 Eingang - Strom/Spannung Al2: Eingang 0~20mA oder 0~10V

o Anleitung fiir periphere elektrische Komponenten

Name Einbau und Auswahl Funktiondefinition
Erhoht den Leistungsfaktor auf der Eingangsseite;
. Wird zwischen dem EMV-Filter und dem Vel’oesse!'ung dtles Gesamtwirkungsgrads und der thermischen Stabilitat des
Gleichstrom- ) Lo Wechselrichters;
Bremswiderstand installiert. N . . . '
drossel Ab 132KW standard Eliminiert wirksam den Einfluss von Oberschwingungen auf der Eingangsseite
' des Wechselrichters und reduziert externe Leitungs- und elektromagnetische-
Interferenzen.
Fiir Modelle mit einer Leistung Uiber 22 kW wahlen Sie bitte die von uns
Bremseinheit Standard < 22kW, >22kW bis 110kW empfohlene Bremseinheit und den Bremswiderstand;

(angeschlossen zwischen PB und (+))

Regenerative Energie des abbremsenden Motors wird tiber den
Bremswiderstand abgebaut.
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3 Tastaturlayout und Bedienungshinweise

eTastatur Erscheinungsbild

Integrierte Tastatur (bis 37kW)

eTastenfunktion

Zweizeilige Tastatur (ab 37kW)

Integriert

| Zweizeiig

Funktion

Einheit

Hz: Frequenz A: Strom V: Spannung V/A: Spannung/Strom
RPM: Drehzahl %: Verhaltnis

Statusanzeige

Ein: Status Vorwartslauf / Blinkend: Riickwartslauf-Status / Aus: Anhalten

i= PRG

PRG/F1

Funktionsmentis im Standby oder im Betrieb 6ffnen; drlicken Sie diese Taste, um
die Anderung zu beenden, wenn der Parameter geandert wird; driicken Sie die
Taste (1 Sekunde) im Standby oder im Betrieb, um direkt den Status aufzurufen.

SET
<< ——
SHIFT

Bestatigungsfunktion: Nach dem Andern des Wertes driicken Sie diese Taste, um
den geénderten Wert zu bestatigen.

Umschaltfunktion: langes Driicken dieser Taste (1 Sekunde), um das Betriebsbit
zu verschieben, langes Driicken, dann wiederholt Shift drlicken.

Die Aufwértstaste erh6ht den Wert, die Abwartstaste reduziert den Betriebswert.

Wenn der Betrieb/Stopp iber die Tastatur gesteuert wird, driicken Sie diese Taste,
um zu starten. Die Statusanzeige leuchtet wahrend des Vorwartslaufs immer,
wahrend des Riickwartslaufs blinkt die Statusanzeige.

STOP
RESET @

Wenn es sich bei dem angegebenen Befehiskanal um die Tastatursteuerung
handelt, wird der Umrichter durch Driicken dieser Taste gestoppt; mit dem
Parameter F11.03 [Tastaturstopptasteneinstellung] kann festgelegt werden, ob
andere Befehiskandle giltig sind; wenn RESET gedriickt wird, wird der Umrichter
zuriickgesetzt.
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Digitales Potentiometer: Drehen Sie den Drehknopf im Uhrzeigersinn, um den
Betriebswert zu erhdhen, drehen Sie ihn gegen den Uhrzeigersinn, um den

Betriebswert zu verringem.
G Bestétigungs-Taste: Driicken Sie diese Taste, nachdem Sie den Wert geéndert
haben, um den geanderten Wert zu ibernehmen.
Links/Rechts
H Wahlen Sie die Funktion dieser Taste mit dem Parameter F11.00 [Auswahl der

Muttifunktionstaste der Tastatur].

oGrundeinstellung der Parametergruppe

Im Folgenden wird anhand eines Beispiels mit der Einstellung F01.22 [Beschleunigungszeif] = 10,00s die grundlegende
Funktionsweise des LED-Operators erldutert.

PRGkuzdricken Auf

5000/~ Fodl<—=[_Fo1
000

M ey
(G50~ -[ 500~ FO (22

SET

Hinweis: Wenn Sie die Zehner-, Hunderter- und Tausenderstellen des Parameterwerts &ndem, verwenden Sie die

Umschalttastenfunktion der Tastatur, um schnell auszuwahlen.
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o Ansicht des Uberwachungsstatus ausfiihren

requerzvogabe D § 4 0 LI - L ingangsspannun

R Ju ] El (QENN] Frogspenn
¢ SET SET T

Ausgangsfrequenz E'I-l E EL E-E Ausgangsspannung

Hinweis: Wenn Sie die externe Tastatur verwenden, verwenden Sie die linke Umschalttaste, um die erste Zeile der

Uberwachungsparameter zu durchlaufen, und die rechte Umschalttaste, um die zweite Zeile der Uberwachungsparameter zu

durchlaufen.

o Ansicht der Uberwachungsparameter

Nachfolgend ein Beispiel zur Veranschaulichung der grundlegenden Funktionsweise des LED-Operators unter C02.05 SPS-

Betriebsphase
PRG kurz driicken

Auf

I'I | —» | o =

¢ LIy [y
PRG kurz driicken Ab

PRGkulzdn']okenET# SET

l'lEll'll' —»Ab El ﬂ

4 Funktionsparametertabelle

Dieses Kapitel enthalt nur eine Ubersichtstabelle der Funktionscodes. Eine ausfiihriiche Funktionsbeschreibung finden Sie im

technischen Handbuch des AC310 oder wenden Sie sich an unser Untemehmen.
4.1 Beschreibung des Parametersymbols
# Symbole und Begriffe, die Kontrollmodi darstellen

Icon Beschreibung

VIF Parameter fiir UA-Betrieb von Asynchronmotoren

sS\VC Parameter fiir Veektorregelung von Asynchronmotoren ohne Riickfiihrung
FMKZ Parameter fiir Veektorregelung von Asynchronmotoren mit Riickfiihrung
PMVF Parameter fiir Uf-Betrieb von Synchronmotoren
PMSVC Parameter fiir Veektorregelung von Synchronmotors ohne Riickfiihrung
PMFVC Parameter fiir Veektorregelung von Synchronmotoren mit Riickfiihrung

Hinweis: Das Symbol fiir den Kontrollmodus hat keinen verdunkelten Hintergrund, um anzuzeigen, dass der Parameter in diesem
Kontrollmodus ungiiltig ist.
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© Symbole und Begriffe, die Kontrolimodi darstellen

Icon Beschreibung
LAUFEN Parameter, die wahrend des Betriebs geéndert werden kdnnen
STOPP Parameter, die wahrend des Betriebs nicht geandert werden kénnen
READ Dieser Parameter kann nur gelesen und nicht gedndert werden (die LED zeigt 5 "-" an, wenn er geandert wird)
4.2 Parameter
Parameter Name Parameter Name
F00.0x Allgemeine Einstellungen F06.4x Frequeniberwachung
F00.1x Allgemeine Parameter F06.5x Parameteriiberwachung und
Komparatorausgang
F01.0x Basiseinstellungen F06.6x Virtuelle Eingangs- und Ausgangsklemme
F01.1x Frequenzparameter F07.0x Anlaufparameter
F01.2x Beschleunigungs- und Verzégerungszeit FO7.1x Anhaltparameter
F01.4x PWM-Parameter F07.2x Gleichstrombremse und Drehzahliiberwachung
F02.0x Basis-Motordaten und Einmessen von F07.3x JOG Mode
Motoren
F02.1x Erweiterte Parameter fiir Asynchronmotoren FO7.4x Start, Stopp, Frequenzstabilitat und
Frequenzsprung
F02.2x Erweiterte Parameter fiir Synchronmotoren F08.0x Zahler und Timer
F02.3x Parameter fiir Drehgeber F08.3x Pendelfrequenzsteuerung
F02.5x Motoranwendungsparameter F10.0x Strom(iberwachung
F03.0x Drehzahlregler F10.1x Spannungsiiberwachung
F03.1x Stromregler und Drehmomentgrenzen F10.2x Erweiterte Schutzfunktionen
F03.2x Stromregler F10.3x Lastiiberwachung
F03.3x Magnetischer Fluss F10.4x Uberlastschutz
F03.4x Drehmomentregelung F10.5x Wiederanlaufschutz
F03.6x PM-Hochfrequenz-Injektion F11.0x Tastenbedienung
F03.7x Positionsvorsteuerung F11.1x Status Schnittstelle und Anzeigeniiberwachung
F03.8x Erweiterte Funktionen F11.2x Einstellungen fiir anzeigte Parameter
FO04.0x U/f-Betrieb F12.0x MODBUS-Slave-Parameter
F04.1x Benutzerdefinierte V/F-Kurve F12.1x MODBUS-Host-Parameter
F04.3x V/IF Energiesparfunktion F12.3x Profibus-DP-Parameter
F05.0x Eingangsklemmen F12.4x CANopen-Parameter
F05.1x Einschaltverzégerungen X1-X5 F12.5x Erweiterungsanschluss EX-A, EX-B
Kommunikation
F05.2x Eingangsklemmenfunktionen F13.00-F13.06 PID Istwert und Riickkoppelung
F05.3x PUL-Terminal F13.07-F13.24 PID-Einstellung
F05.4x Analogeingang F13.25-F13.28 PID-Ruickkopplungstiberwachung
F05.5x Analogeingang-Grenzwerteinstellungen F13.29-F13.33 Schlaf-Funktion
F05.6x Al-1 Verarbeitung F14.00-F14.14 Mehrgeschwindigkeitsfrequenz gegeben
F05.7x Al-2 Verarbeitung F14.15 Auswahl der SPS-Betriebsart
F05.8x Al als digitale Eingangsklemme F14.16-F14.30 Auswahl der SPS-Laufzeit
F06.0x AO (analoger) Ausgang F14.31-F14.45 PLC- Drehrichtung und Beschleunigungs-
Nerzbgerungszeit
F06.1x Erweiterter AO-Ausgang C00.0x Uberwachungsparameteranzeige
F06.2x Digital, Relaisausgang C01.0x Fehleriiberwachung
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4.3 Aligemeine Einstellungen

Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Legen Sie die Parameter-Zugriffsebene fiir den Fall
fest, dass der Zugriff auf die Parameter
F00.00 Parameter- eingeschrankt ist. 0 BETRIEB
(0x0000) Zugriffsebene 0: Standardparameter (Fxx.yy) (0~3)
1: Gemeinsame Parameter (F00.00, Pxx.yy)
2: Uberwachungsparameter (F00.00, Cxx.yy)
3: Geénderter Parameter (F00.00, Hxx.yy)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Legen Sie die Initialisierungsmethode fiir den
Wechselrichter fest.
F00.03 0: nicht initialisiert 0
(0x0603) Initialisierung 11: Wahlen Sie den eingestellten Wert 0~33) STOPP
entsprechend dem Zweck der Ausfiihrung des
Parameters (auBer Motorparameter)
22: Alle Parameter werden initialisiert
33: Loschen der Fehleraufzeichnung
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
P 0: keine Funktion
RO Parameter uper die 1: Hochladen von Parametern auf die Tastatur 0 STOPP
(0x0004) Tastatur kopieren . ) (0~9999)
2: Herunterladen von Parametern in den
Wechselrichter
F00.05 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(0x0005) Benutzer-Passwort Dient zum Festlegen des Benutzerpassworts. (0~65355) STOPP
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F00.06 Sprachauswahl der Wahlen Sie die Sprache, die auf dem LCD- 0 BETRIEB
(0x0006) LCD-Tastatur Bedienfeld angezeigt wird. 0~1)
0: Chinesisch 1: Englisch
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F00.07 ’ Wenn Sie mehrere Geréte verwenden, geben Sie 0
(0x0007) Freler Parameter 1 die Geratenummer oder die Nummer des (0~65535) BETREB
Verwendungsmodus an.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F00.08 . Wenn Sie mehrere Gerate verwenden, geben Sie 0
(0+0008) Freler Parameler2 | e’ Geratenummer oder die Nummer des (0~65535) BETRIEB
Verwendungsmodus an.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
"0~00" Ziffern: yy Einstellung in
F00.10~F00.39 Einstellung der Funktionsparameternummer Fxx.yy 0102
(0x0010~ gemeinsamen 00~99 (0000~ 3199) BETRIEB
0x0027) Parameteradresse "000~0000 "Ziffemn: xx Einstellung im

Funktionsparameter Nummer Fxx.yy
00~31
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4.4 FO01: Grundeinstellungen
F01.0x : Grundbefehle

Parameter

(Adresse) Name Inhalt

Werkseinstellung
(Bereich)

Einstellbar
bei

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Der Steuerungsmodus des Motors.

Asynchronmotor-Steuerungsmodus:

0: AM-VF; VF-Steuerung

1:AM-SVC; Vektorregelung im offenen Regelkreis,

Stromregelung im geschlossenen Regelkreis
F01.00 Motorsteuerun 2: AM-FVC; Vektorregelung im geschlossenen

(0x0100) 9 Regelkreis

Synchronmotor-Steuerungsmodus:

10: PM-VF; VF-Kontrolle

11: PM-SVC; Vektorregelung mit offenem

Regelkreis

12: PM-FVC; Vektorregelung im geschlossenen

Regelkreis

0~12)

STOPP

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Dient zur Auswahl des Kanals, auf dem der Antrieb

die Fahr- und Stoppbefehle annimmt, sowie der
F01.01 . Fahrtrichtung.

(0x0101) Befehiskanal ausflifren 0: Tastaturstgeuemng (Vorrang der externen

Tastatur) 1: Terminalsteuerung

2: RS485-Kommunikationssteuerung 3:

Optionskarte

BETRIEB

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Der angegebene Quellkanal B des

Frequenzumrichters

0: digitale Referenzfrequenz der Tastatur 1:

analoges Potentiometer der Tastatur

2: Strom/Spannung analog Al1 gegeben
F01.02 3: Strom/Spannung analog A2 gegeben

(0x0102) Frequenz Kanal A 4: Reserviert 5: Klgmmer?r;npulsg PQLJJL gegeben

6: RS485-Kommunikationssoliwert 7: Klemme
UP/DW-Steuerung

8: PID-Regelung gegeben 9: Programmsteuerung

(PLC) gegeben

10: Optionale Karte 11: Multi-Speed-

Geschwindigkeit angegeben

(0~11)

BETRIEB

F01.03 Frequenzsollwertquelle VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(0x0103) Kanal A Verstarkung Frequenzsoliwertquelle Kanal A Verstérkung

1000
(00~5000%)

STOPP

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Frequenz Kanal B Der angegebene Quellkanal B des
Frequenzumrichters entspricht [F01.02].

FO1.04
(0x0104)

2
(0~11)

BETRIEB

F01.05 Frequenzsollwertquelle VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(0x0105) Kanal B Veerstarkung Frequenzsoliwertquelle Kanal B Verstarkung

1000
(00~500.0%)

STOPP
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F01.06
(0x0106)

Frequenzkanal B
Referenzquelle

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Mit diesem Parameter wird die Bezugsquelle fiir die
Frequenz des Kanals B ausgewahlt.

0: Referenzquelle mit maximaler Ausgangsfrequenz
1: Verwenden Sie Kanal A, um die Frequenz als
Referenzquelle einzustellen.

©0~1)

BETRIEB

F01.07
(0x0107)

Auswahl der
Frequenzsollwertquelle

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Er dient zur Auswahl des Kombinationsmodus der
Unmrichter-Einstellfrequenz Kanal A und Kanal B.
0: Kanal A 1: Kanal B

2: Kanal A+ Kanal B. 3: Kanal A-Kanal B

4: Hochstwert von Kanal A und Kanal B

5: das Minimum von Kanal Aund Kanal B

BETRIEB

F01.08
(0x0108)

Kombinierte
Frequenzvorgabe

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Wenn dieser Parameter glltig ist, wird er
verwendet, um den Frequenzkanal der Kanalquelle
fiir jeden Fahrbefehlskanal einzustellen.

Einheiten: Gebiindelt mit Tastaturbefehl Zehnstellig:
Gebiindelt mit Terminal-Befehl Hunderter:
Gebiindelt mit Kommunikationsbefehl Tausender:
Gebiindelt mit optionalem Kartenbefehl

0: keine Bindung 1: Tastatur digital vorgegebene
Frequenz

2: Tastatur analog Potentiometer gegeben 3: Strom
/ Spannung analog Al1 gegeben

4: Strom/Spannung analog Al2 gegeben 5:
Reserviert

6: Klemmenimpuls PUL-Sollwert 7: Kommunikation
gegeben

8: Klemme UP/DW-Regelung 9: PID-Regelung
gegeben

A: Programmsteuerung gegeben B: Optionskarte
C: Multi-Drehzahl-Sollwert D: reserviert

0000
(0000~ DDDD)

BETRIEB

F01.09
(0x0109)

Frequenzvorgabe Uber
Keypad

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Dient zum Einstellen und Andem der digitalen
Einstellfrequenz der Tastatur.

50Hz
(0,00~obere
Grenzfrequenz)

BETRIEB

F01.1x: Frequenzbefehl

Parameter
(Adresse)

Name

Inhalt

Werkseinstellung
(Bereich)

Einstellbar
bei

FO1.10
(0x0108)

Maximale Frequenz

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Die maximale Frequenz, die der Frequenzumrichter
einstellen kann.

50.00Hz
(Obere
Grenzfrequenz~600
.00Hz)

STOPP

FO1.11
(0x010B)

Auswahl der oberen
Frequenzquelle

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Wahlen Sie eine bestimmte Quelle fiir die obere
Grenzfrequenz des Umrichters.

0: Obere Grenzfrequenz digitaler Sollwert 1: Tastatur
analoges Potentiometer vorgegeben

2: Strom/Spannung analog Al1 gegeben

3: Strom/Spannung analog Al2 gegeben

4: Reserviert 5: Klemmenimpuls PUL gegeben

6: RS485-Kommunikationsreferenz 7: Optionskarte

BETRIEB

FO1.12
(0x010C)

Digitale Einstellung der
oberen Grenzfrequenz

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Obere Grenzfrequenz des jeweiligen Kanals, wenn
F01.11 auf 0 gesetzt ist

50.00Hz
(0~Max Frequenz)

BETRIEB
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FO1.13 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.00Hz
00 1I0D) Untere Grenzfrequenz Bei einer unteren Frequenzgrenze wird die (0~Obergrenze BETRIEB
angegebene Frequenz begrenzt. Frequenz)
F01.2x-F01.3x: Beschleunigung und Verzégerung Zeit
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F01.20 Zeitsollwert fiir Stellen Sie die Referenzfrequenz fiir die Berechnung 0
00 1 14) Beschleunigung/Abbrems | - der Beschleunigungs-/Verzégerungszeit ein. 0~2) STOPP
ung 0: Maximale Frequenz 1: Festfrequenz 50Hz 2:
Eingestellte Frequenz
L VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(g)(()(; 1%15) Z;::;E:::L?’L:'e Die Einheit der eingestellten Beschleunigungszeit. © E 2 STOPP
9ung 015 1015 2001
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Die Zeit, die bendtigt wird, um die Ausgangsfrequenz
von 0,00 Hz auf die Bezugsfrequenz zu
(g)(()(; 1%?5) Beschleunigungszeit 1 beschleunigen. Modellge;)oggsn)(o,o‘l BETRIEB
1~65000s(F01.21 = 0) ’
0.1~6500.0s(F01.21 = 1)
0,01~650,00s(F01.21=2)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(g)?(;ﬁ% Verzégerungszeit 1 Zett, die bendtigt wird, um die Ausgangsfrequenz von Modellgbgéﬁr;(om BETRIEB
der Bezugsfrequenz auf 0,00 Hz zu verzdgern. '
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(g)?(;ﬁg) Beschleunigungszeit 2 Zeit, die bendtigt wird, um die Ausgangsfrequenz von Mode’l‘lggé%g.ir;(om BETRIEB
0,00 Hz auf die Bezugsfrequenz zu beschleunigen '
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(gfgﬁg) Verzégerungszeit 2 Zett, die bendtigt wird, um die Ausgangsfrequenz von Modellgg{z)%gﬁr;(om BETRIEB
der Bezugsfrequenz auf 0,00 Hz zu verzdgern. '
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
((;?(;1?2) Beschleunigungszeit 3 Zeit, die bendtigt wird, um die Ausgangsfrequenz von Mode’l‘lggé%g.ir;(om BETRIEB
0,00 Hz auf die Bezugsfrequenz zu beschleunigen '
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(('):)?011%) Verzbgerungszeit 3 Zett, die bendtigt wird, um die Ausgangsfrequenz von Modellgg{z)mr;(om BETRIEB
der Bezugsfrequenz auf 0,00 Hz zu verzdgern. '
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(ggﬂzg) Beschleunigungszeit 4 Zett, die bendtigt wird, um die Ausgangsfrequenz von Modellgg{z)%gﬁr;(om BETRIEB
0,00 Hz auf die Bezugsfrequenz zu beschleunigen '
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(()Fgﬂzg) Verzdgerungszeit 4 Zeit, die bendtigt wird, um die Ausgangsfrequenz von Mode’l‘lggé(z)%esr;(o.01 BETRIEB
der Bezugsfrequenz auf 0,00 Hz zu verzogern. '
Auswahl der S-Kurve fir VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F01.30 Beschleuniauna und Auswahl der S-Kurve fiir Beschleunigung und 1 S0
(XOME) unigung Verzogerung ist glig oder ungiti (0~1) TOPP
Verzdgerung
0: ungiltig 1: ungltig
' VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F01.31 Startzeit der S-Kurven- " (P . g 0.20s STOPP
(0011F) Beschleunigung Legen Sie die Startzeit fiir die Beschleunigung der S (0.00~10.00)
Kurve fest.
y -Kurve Beschleunigung .20s
F01.32 S-Kurve Beschleuni VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.20; STOPP
(0x0120) Endzeit Einstellen der Endzeit der S-Kurven-Beschleunigung (0.00~10.00)
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' VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
L Startzeitder SKuven- | gioyon Sie die Startzeit i die Verzbgerung der S- 0205 STOPP
(0x0121) Verzdgerung Kurve ein (0.00~10.00)
' VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F01.34 Endzeit der S-Kurven- . P . 0.20s
00122) Verzégenung Emt:llen der Endzeit fiir die Verzégerung der S- (0.00~10.00) STOPP
Umschaltfrequenz
F01.35 zwischen VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.00Hz
(Ox01' %) Beschleunigungszeit 1 Stellen Sie den Frequenzschalter zwischen Acc time (0.00~Max BETRIEB
und Beschleunigungszeit | 1und Acc time 2 ein. Frequenz)
F01.4x:PWM Steuerung
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Sl Die Tragerfrequenz Dient zum Einstellen der Schaltfrequenz des IGBT Modelloezogen BETRIEB
(0x0128) ) (1.0~16.0kHz)
des Wechselrichters.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Einheiten: Trager und Temperatur sind miteinander
verbunden
0: Unabhangig von der Temperatur 1:
Temperaturabhangig
Zehner: Trager ist mit Ausgangsfrequenz verbunden
F01.41 ! 0: unabhéngig von der Ausgangsfrequenz 1: 1M
(0:0129) PWiKontralmodus |1 snaig von der Ausgangsfiequenz (0000~ 1111) BETRIEB
Hunderte: zufallige PWM-Freigabe
0: Deaktivieren 1: Aktivieren
Tausende: PWM-Modulation
0: Nur dreiphasige Modulation wird verwendet 1:
Automatischer Wechsel zwischen zweiphasiger und
dreiphasiger Modulation
F01.43 Totzeitausgleichs- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 306 BETRIEB
(0x012B) verstarkung Totzeitausgleichsverstérkung (0~512)
4.5 F02: Motorparameter
F02.0x: Grundparameter und Selbstoptimierung
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F02.00 Einstellen des Motortyps 0
(0x0200) Typ des Moltors 0: Asynchronmotor (AM) 1: Permanentmagnet- 0~1) LESEN
Synchronmotor (PM)
F02.01 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 4 STOPP
(0x0201) Anzahl derMolorpole | Eociclen der Anzahl der Motorpole 2~99)
F02.02 Nerleisin VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Modellbezogen STOPP
(0x0202) 9 Stellen Sie die Nennleistung des Motors ein. (0.1~1000.0kW)
F0203 R VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Modelbezogen SToPP
(0x0203) q Stellen Sie die Nennleistung des Motors ein. (0.01~Max)
F02.04 Nenndrehzafi VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Modellbezogen STOPP
(0x0204) Stellen Sie die Nenndrehzahl des Motors ein. (0~65000rpm)
F02.05 Nennspannun VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Modellbezogen STOPP
(0x0205) P 9 Stellen Sie die Nennspannung des Motors ein. (0~1500V)
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F02.06 Nennstrom VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Modellbezogen STOPP
(0x0206) Einstellen des Nennstroms des Motors (0.1~3000.0A)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Nach Abschluss der Parameter-Selbstoptimierung
Auswahl der wird der Wert von [F02.07] automatisch auf "0"
il Motorparameter fiir die esetzt 0
(0x0207) paramet gesed ©0~3) STOPP
Selbstoptimierung 0: Kein Betrieb 1: Rotierende Selbstiemung
2: Statische Selbstlemfunktion 3: Selbstlemfunktion
des Statorwiderstands
F02.1x: Motor Senior Parameter
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC STOPP
REEAD Asynchronmotor- Stellen Sie die GroRe des Leerlaufstroms des Modellbezogen
(0x020A) Leerlaufstrom A . (0.1~3000.0A)
synchronmotors ein.
STOPP
FO2.11 Statorwiderstand VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Modellbezogen
(0X020B) Asynchronmotor Stellen Sie die Gro@e des Statorwiderstands des 0,01mQ ~
Asynchronmotors ein. 60000mQ)
STOPP
Fo2.12 Rotowiderstand VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Modellbezogen
(0x020C) Asynchronmotors Stellen Sie die Gro[}e des Rotorwiderstands des (0,01mQ~
Asynchronmotors ein. 60000mQ)
L VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Modellbezogen STOPP
(52)22'(1)?3) As ﬁgﬁgﬁfﬂ‘ﬂfgﬁgm Stellen Sie die Strevindukivitit des Stators des (0.01mH~
Y Asynchronmotors ein. 65535mH)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Modellb STOPP
F02.14 Statorinduktivitit 0 POV, odelbezogen
' Stellen Sie die Statorinduktivitét des Asynchronmotors (0,01mH~
(0x020E) Asynchronmotor }
ein. 65535mH)
F02.15 Statorwiderstand VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Modellbezogen LESEN
(0x020F) Standardwert Stellen Sie den Statorwiderstandswert ein. (0,01 ~50,00%)
F02.16 Rotorwiderstand VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Modellbezogen LESEN
(0x0210) Standardwert Stellen Sie den Rotorwiderstandswert ein. (0.01%~50.00%)
F02.17 R VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Modellbezogen
(ox0211) StreuindukVIEt SEIOTS | e ert der Stator-Streuindukivitt einstellen. ©001%-5000%) | ESEN
F02.18 - VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Modellbezogen
(0x0212) Statorindukiitat Einstellen des Statorinduktivititswertes (0.1~ 999.0%) READ
F02.2x: Synchronmotor Senior Parameter
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
F02.20 Synchroner VIF SVC FVC PMIVF PMSVC PMFVC M‘zg%m;’%e” STOPP
(0x0214) Statorwiderstand Stellen Sie den PM-Statorwiderstand ein. y
60000mQ)
F0221 Indukivit der D-Achse | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC M‘zgeo"gf;‘ﬁf” SToPP
(0x0215) der Synchronmaschine Stellen Sie die D-Achsen-Induktivitat des PMs ein. 6553 BmH)
F0222 Induktvtét der Q-Achse | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC M‘zg%g’f;‘ﬁf” STOPP
(0x0216) der Synchronmaschine Stellen Sie die Q-Achsen-Induktivitét des PMs ein. 6553 5mH)
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F02.23

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Modellbezogen

STOPP

EMK Stellen Sie die EMK des PM ein. Sie wird nur erkannt, N
(e wenn die Rotation selbstoptimierend ist. (0~1500W)
F02.24 ) VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Modellbezogen
(0x0218) Drehgeber Phasenvinkel | o101 Sie den Montagewinkel des PM-Gebers ein. (0.0°~360.0°) BETRES
Standardwert fiir den
F02.25 ) VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(0x0219) Statorviderstand der | iy 1 i don Statorwiderstandswert des PM Modelbezogen LESEN
Synchronmaschine
Synchronmaschine D-
F02.26 - VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(0x021A) Acg:']‘;;‘r‘(’m’t“m Stellen Sie den D-Achsen-Indukivititswert des PM Modelloezogen LESEN
F02.27 Standardwert der VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(OxOé 1B) Induktivitat der Q-Achse Stellen Sie den Wert der Q-Achsen-Induktivitét des Modellbezogen LESEN
der Synchronmaschine PMein.
F02.28 Pulsbreitenkoeffizient der | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Modellbezogen(00 STOPP
(0x021C) Synchronmaschine Stellen Sie den Pulsbreitenfaktor des PM ein. .00~99.99)
F02.3x-F02.4x: Encoder Parameter
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Normaler ABZ-Geber (Erweiterungsanschiuss STOPP
F02.30 0
(0021E) Drehgeber EX _B) 0~1)
1: Drehibertrager (angeschlossen an den
Erweiterungsanschluss EX_B)
F02.31 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0 STOPP
(OxOé 1) Geberrichtung 0: die gleiche Richtung 1: die entgegengesetzte 0~1)
Richtung
F02.32 Auswahl ABZ-Geber Z- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1 SToPP
(0x0220) Impuls-Erkennung 0:Aus/1: Ein 0~1)
F02.33 ) VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1024
(0x0221) ABZ-Geber Strichzahl | 1 i i Anzahi der ABZ-Gaberiinien ein. (1~10000) STOPP
F02.34 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 2
(0x0222) Polzahl des Resolvers | oy Sie e Anzah der Pole des Resolvers ein. 2~128) STOPP
F02.35 Zéhler des VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1
(0x0223) Geberlbersetzungsverhd | Stellen Sie den Zahler des (1~32767) BETRIEB
ltnisses Encoderantriebsverhaltnisses ein.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
iz Ne.’.‘ rer der Stellen Sie den Nenner des vom Encoder ! BETRIEB
(0x0224) Geberlibersetzung . e : (1~32767)
angetriebenen Verhaltnisses ein.
G VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(gfgz'%) F'“zzreg;“b'e‘:ge""hi:f]‘l‘”g Einstellen der Fierzeitfir die Messung der 0 0~1 *%gsoms) BETREB
Encodergeschwindigkeit ’ ’
U VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F02.38 Erkennungszeit fiir die o e o 0.500s
(0x0226) Abschattung des Gebers Stellen Sie die Zeit fiir die Erkennung der (0.100~60.000s) BETRIEB

Encoderabschaltung ein.
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F02.5x: Motor Anwendungsparameter

Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
F0250 Auswahl der VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(0x0é32) Startlernfunktion fiir den 0: Ungiltig 1: Nur lemen, ohne zu aktualisieren 0~3) STOPP
Statorwiderstand Grofer als 1: Lemen und aktualisieren
F02.51 Statorwiderstand Start- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0 BETRIEB
X emnkoeffizient er Statorwiderstand startet den Lemfaktor von 1. ~
0x0233) Lemkoeffizient 1 Der § id d den Lernfak 1 0~ 1000,
F02.52 Statorwiderstand Start- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0 BETRIEB
(0x0234) Lemkoeffizient 2 Mit dem Statorwiderstand beginnt der Lemfaktor 2. (0~ 1000)
F02.53 Statorwiderstand Start- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0 BETRIEB
X emnkoeffizient it dem Statorwiderstand beginnt der Lemfaktor 3. ~
0x0235) Lemkoeffizient 3 Mit dem St id d beginnt der Lemfaktor 3 0~ 1000,
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFV
Einheiten: Vektor der geschlossenen Schleife
F02.60 Magnetpolsuchfurkion 0:Aus 1: Ein 2: Ein, nur beim ersten Mal nach dem 3010
. . Einschalten STOPP
(st flr Synchronmotoren Zehner: Vektor mit offenem Regelkreis (0000-3223)
0:Aus 1: Ein 2: Ein, nur beim ersten Mal nach dem
Einschalten
4.6 FO03: Vektorielle Steuerung
F03.0x: Drehzahiregler
arameter lerkseinstellung instellbar
P Name Inhalt Lo =k
(Adresse) (Bereich) bei
T VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(gf&%g) A%Fféﬁ‘eigﬂsmnu‘igﬁe" Stellen Sie die Steffigkeitsstufe ein. Je haher die 0 j 0) BETRIES
g Stufe, desto besser st die Geschwindigkeitssteifigkeit.
F03.01 ASR-Geschwindigkeit VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 BETRIEB
X starrer Modus -Geschwindigkeit starrer Modus ~
0x0301 Mod ASR-Geschwindigkei Mod 0000~1111
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
e ASR (Drehzahiregelung) - | gyon e die proportionale Verstirkung der ASR 1000 BETRIEB
(0x0302) Proportionalverstarkung 1 ) (0.01 ~100.00)
(Drehzahlregelung) auf 1 ein.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
e ASR (Drehzahiregelung) | - £iniaien der ASR-ntegrationszeit 01008 BETRIEB
(0x0303) Integrationszeit 1 (0.000~6.000s)
(Drehzahlregelung) 1.
F03.04 N VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0,0ms
(0x0304) ASR-Filterzeit 1 Stellen Sie die ASR-Fiterzeit 1 ein. (0.0~100.0ms) BETRIEB
F03.05 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.00Hz
(0x0305) ASR-Schalfirequenz 1| Finciallen der ASR-Schaltrequenz 1 (0.00~Max) BETRIEB
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(g)?(?agg) ﬁriia?;ﬁzﬁ?g%g&%ng)z Stellen Sie die proportionale Verstarkung der ASR 0 0119'10 80 ) BETRIEB
P 9 (Drehzahlregelung) ein 2. ’ '
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
FO3.07 ASR (Drehzahlregelung) | - £ingieen der ASR-ntegrationszeit 0.100s BETRIEB
(0x0307) Integrationszeit 2 (0.000~6.000s)
(Drehzahlregelung) 2.
F03.08 N VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0,0ms
(0x0308) ASR-Filterzeit2 Stellen Sie die ASR-Fiterzeit 2 ein. (0.0~100.0ms) BETRIEB
F03.09 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.00Hz
(0x0309) ASR-Schattirequenz 2 Einstellen der ASR-Schaltfrequenz 2. (0.00~Max) BETRIEB
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F03.1x: Stromregler und Drehmomentbegrenzung

Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.10 Stromregler D-Achse ) i N 1.00
(0x0308) proporonle Verstirkung Einstellung der proportionalen Veerstarkung der D- (0,001 ~4000) BETRIEB
Achse des Stromreglers
F03.11 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(0+030B) ;{;"”&?{Z{E@kﬁe Einstellung der D-Achsen-Integralverstirkung des 0 0011 f’i oo | BETREB
LAUFEN 9 9 Stromreglers : ’
FO3.12 Proportionale Verstarkung | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100
(OXOéOC) der Q-Achse des Einstellen der proportionalen Verstérkung des (0001 N 4000) BETRIEB
Stromreglers Stromreglers fiir die Q-Achse ’ ’
F03.43 Integralverstarkung der VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100
(OxOéOD) Q-Achse des Einstellung der Integralverstérkung der Stromregler (0001 N 4000) BETRIEB
Stromreglers fiir die Q-Achse ' '
) VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.15 Elektrischer Zustand o " 250.0%
(0X030E) Drehmomentgrenze Stellen Sie die Drehmomentgrenze fiir den (0.0%~400.0%) BETRIEB
Motorzustand ein.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.16 Drehmomentgrenze der ) - 250.0%
(0X030F) Stromerquelle E';‘j:ﬁgfz"eﬂ;?;e“m°me”tgrenze furdie (00%-4000% | BETRIEB
F03.47 Regenerative VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0%
(0x051 2 Drehmomentbegrenzung | Begrenzung des generatorischen Drehmoments bei (0.0% N 40';) 0%) BETRIEB
bei niedriger Drehzahl niedriger Drehzahl einstellen deihiadi:
F03.18 Drehmomentgrenze VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 6.00s
(0x051 3) Aktionsfrequenzamplitude | Einstellen der Grenzdrehmoment- 0 00;30 00s) BETRIEB
bei niedriger Drehzahl Aktionsfrequenzamplitude bei niedriger Drehzahl ' '
F03.2x: Drehmomentenregelung
Parameter Werkseinstellung Einstellbar
Name Inhalt
(Adresse) (Bereich) bei
Niederfrequenter VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.20 Anlau?s(irom Die Steuerung des PM-Motors ist aktiv und je gréfer 20.0% BETREB
(0x0314) Svnchronmotor der Anlaufstrom ist, desto groer ist das abgegebene (0.0~ 50.0%)
Y Drehmoment.
Synchronmoor VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.21 H{x:hfr Lenz- Die Steuerung des PM-Motors ist aktiv und je gréRer 10.0% BETRIER
(0x0315) Anzi <q der Anlaufstrom ist, desto groRer ist auch das (0.0~50.0%)
ugsstrom
abgegebene Drehmoment.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC o
e AnZugssomfrequenz | pe. ciocectelte Wert 100,0 % entspricht FO1.10 100% BETRIEB
(0x0316) des Synchronmotors M (0.0~ 100.0%)
[Héchstfrequenz].
.. | VIFSVCFVCPMVFPMSVCPMFVC
F03.23 Schiupfkompensation bei L L 100.0%
(0x0317) Asynchronmotoren Aktivierung der Schlupfkompensation fiir (00~ 2500%) BETRIEB
Asynchronmotoren.
F03.24 Anfangsdrehmoment VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0%
BETRIEB
(0x0318) Anfangswert Einstellen des Anfangswertes des Anlaufmoments (0.0~250.0%)
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F03.3x: Optimierung des magnetischen Flusses

Parameter Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) 22D S (Bereich) bei
. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.30 Feedforward-Koeffizient . .. 10.0%
(0X031E) Feldschwéchung E|nste|!en des Feldschwache Feedforward- (0.0~500.0%) BETRIEB
Koeffizienten
u VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.31 Kontroliverstérkung . N . 10.0%
(0031F) Feldschwéchung Einstellen der Verstérkung der Feldschwéche (0.0~ 500.0%) BETRIEB
Kontrolle
. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.32 Obergrenze fiir . . 60.0%
(040320) Feldschwéichestrom Legen Sleudle Obergrenze fiir den (00~2500%) BETRIEB
Feldschwéchestrom
. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC o
RS Feldschwachung Einstellung des Koeffzienten fir die a0 BETRIEB
(0x0321) Spannungskoeffizient : (0.0~ 120.0%)
Feldschwachespannung
F03.34 Begrenzung der VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 250.0% BETREEB
(0x0322) Ausgangsleistung Einstellen der Ausgangsleistungsgrenze (0.0 ~400.0%)
F03.35 Ubererregungsbrems- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0% BETRIER
(0x0323) verstarkung Einstellung der Ubererregungsbremsverstarkung (0.0 ~500.0%)
F03.36 _ Grenzwert der VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0% BETRIER
(0x0324) Ubererregungsbremsung Einstellen der Ubererregungsbremsgrenze (0.0~250.0%)
F03.37 o . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(0x0325) Energieeffizienter Betrieb 0:Aus/ 1: Ein 0~1) BETRIEB
) . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC o
e Energiesparender Betrieb Einstellen der Untergrenze fiir die Erregung im 0.0% o BETRIEB
(0x0326) Erregung untere Grenze ) . (0.0~ 80.0%)
Energiesparbetrieb
) VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.39 Energiesparender . . . 0.010s
(0x0327) Betriebsfilerkoefizient | C.notcllen des Koeffizienten fir den (0000~6000s) | BETRIEB
energiesparenden Betriebsfilter
F03.4x-F03.5x: Drehmomentsteuerung
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(g)?g:;;g) Drehrf\ﬁrsnvl?:titi ?Jrerun 0: Drehzahlregelungsmodus Drehmomentbegrenzt © ? 1) BETRIEB
9 1: Drehmomentregelungsmodus Drehzahlbegrenzt
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VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Einheit: Kanal A Zehn: Kanal B

0: Tastaturnummer angegeben 1: Reserviert
2: Strom/Spannung analog Al1 gegeben

3: Strom/Spannung analog Al2 gegeben

4: Reserviert 5: PUL

F03.41 Drehmomentvorgabe- : C 0000
(0x0329) quele S: gﬁgggi:rrtr;mumkat|onsreferenz (0000~0577) BETRIEB
Hunderter: Befehlsmodus
0: Kanal A1: Kanal B
2: Kanal A+ Kanal B 3: Kanal A- Kanal B
4: Mindestwert von Kanal Aund Kanal B
5: Hochstwert von Kanal A und Kanal B
F03.42 Digitale Einstellung der VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0% BETRIER
(0x032A) Drehmomentvorgabe Drehmomentvorgabe (0.0~100.0%)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.43 Unterer Grenzwert . 0.00%
(0x0328) Drehmomentvorgabe ggﬂ;’fﬁg@;‘r‘;‘;ﬁ” Grenze der (00~10000%) | BETREB
Unterer
F03.44 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0%
(0x032C) Grenzw;:z?etﬁgrrlzchende Den entsprechenden unteren Grenzwert einstellen. (-200.0%~200.0%) BETRIEB
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC o
U Obere Grenze der Einstellung des oberen Grenzwertes der ;I 00.0% 5 BETRIEB
(0x032D) Drehmomentvorgabe Drehmomentvorgabe. (0.0%~100.0%)
F0346 Grenzwegebr‘féerre shende | VIF SVCFVC PNIVF PMSVC PMFVC 1000% BETRIEB
(0x032E) EinsteIISng Den entsprechenden oberen Grenzwert einstellen. (-200.0%~200.0%)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(53532,7:) Eﬁ‘r?:ns]sg:t Stellen Sie den Drehmomentgrenzwert 0 0861%03005) BETRIEB
9 Aktionsfrequenzbereich bei niedriger Drehzahl ein. ’ ’
" VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.52 Grenzwert fiir das . . 150.0%
(0x0334) Abtriebsdrehmoment Legen Sie den oberen Grenzwert fir das (0.0~ 200.0%) BETRIEB
Ausgangsdrehmoment fest.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.53 Untere Grenze des ‘ " 0.0%
(0x0335) Abiriebsdrehmoments Legen Sie den unteren Grenzwert fiir das (00~2000%) BETRIEB
Ausgangsdrehmoment fest.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Einstellung des Funktionscodes F03.56;
1: reserviert
FO3.54 Auswahl des Grenzwertes | 2:Al1xF03.56; 0
(0x01§36) fir die Vorwartsfahrt bei 3:AI2xF03.56; 0~7) BETRIEB
Drehmomentregelung 4: Reserviert
5: PUL x F03.56;
6: RS485-Kommunikation gegeben x F03.56 7:
Optionskarte x F03.57
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Einstellung des Funktionscodes F03.57;
1 reserviert
F03.55 Auswahl des Grenzwertes 2:Al1xF03.57; 0
(0x0337) fiir die Riickwartsdrehzahl | 3: Al2xF03.57; 0~7 BETRIEB
der Drehmomentsteuerung | 4: Reserviert

5:PUL x F03.57;
6: RS485-Kommunikation gegeben x F03.57 7:
Optionskarte x F03.57
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Drehmomentkontrolle

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

10/
(gfgs?é) Vorwértsdrehzahl Stellen Sie den Grenzwert fiir die maximale 0 O‘j/%?)é) 0%) BETRIEB
Héchstgeschwindigkeit Vorwartsdrehzahl der Drehmomentsteuerung ein. TSR
F03.57 Drehmomentkontrolle VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0%
(Ox0539) Rickwartdrehzahl Stellen Sie den Grenzwert fiir die 00%- 1 0000<y) BETRIEB
Héchstgeschwindigkeit Riickwartsdrehzahl der Drehmomentsteuerung ein. IS
F03.6x: PM Hochfrequenz-Injektion
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.60 Auswahl der Giiltig bei PM-Motorsteuerung im offenen Regelkreis 0
3 L 0: Deaktiviert STOPP
{pagey Hochfrequenzeinsprizung | 4_ ayiiviert. Je grRer der Wert, desto hdher die (0-9)
eingespeiste Frequenz.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
. Die Amplitude der Einspeisespannung, die sich auf "
((%33%) Eir:loc?:;ql;r:un die Nennspannung bezieht, und die selbstiernenden (00 101'%(/;00/ ) BETRIEB
PeISesp: 9 Ergebnisse miissen im Allgemeinen nicht geandert ’ w0
werden.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
- Der Frequenzbereich der Hochfrequenzeinspeisung o
((;%gé) ngﬁ;ﬁzzﬂszmon_ ist relativ hoch, und die Hochfrequenzeinspeisung ist 00 101'%(/;00/ ) BETRIEB
q wirksam, wenn die Motordrehzahl unter diesem ’ o
Wert liegt.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.70 Steuerung des Positionsausgleichsregelung unter 0.0 BETREB
(0x0346) Positionsausgleichs Drehzahlregelung fiir Nullservo oder erhdhte (0~250.0)
Systemsteifigkeit
F03.71 Kompensations- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10 BETREEB
X verstérkung ompensationsverstérkung einstellen .0~ 100.
0x0347 ark K { arkung einstell 0.0~100.0
F03.72 Kompensationsamplituden VI SVC.FVC PMVF PMSYC F.’MFVC 0.0% STOPP
Stellen Sie den Grenzwert fiir die o
(0x0348) grenze ) - ) (0.0~ 100.0%)
Kompensationsamplitude ein.
F0373 Komensationsbercicy | VIF SVC FVC PMVE PMSVC PMFVC 100% STOPP
(0x0349) P Stellen Sie den Kompensationsbereich ein. (0.0~ 100.0%)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F03.80 Synchronmotor MTPA- o " 100.0%
(0x0350) Verstirkung Stellen Sie die MTPA—Verstarkung des (0.0~ 400.0%) BETRIEB
Synchronmotors ein.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFV
F03.81 Synchronmotor MTPA- - N 1,0ms
(0x0351) Fitterzeit Stellen Sie die MTPA-Filterzeit des Synchronmotors (0,0~100,0ms) BETRIEB

ein.
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4.7 FO04: U/F Steuerung

F04.0x: U/F Steueriung

arameter erkseinstellung instellbar
P Name Inhalt Lo =k
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Dient zur Auswahl des Typs der Uff-Kennlinie fiir
' unterschiedliche Lastcharakteristiken.
(g,?&%) AuswahIIg:r:rill?r:ei:ren UF-| o, gerade U/F-Kurve; 0 ~01 0 STOPP
1-9: jeweils eine Leistungskurve von 1,1-1,9 U/F;
10: quadratische U/F-Kurve;
11: angepasste U/F-Kurve;
FO4.01 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 00%
(Ox0401) Drehmomenterhhung 0,0%: automatische Drehmomentanhebung; 0,1 00 - 3000% BETRIEB
bis 30,0%: manuelle Drehmomentanhebung : e
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Stellen Sie den effektiven Bereich der
F04.02 Grenzfrequenz der Drehmomentverstarkungsfunktion ein. Wenn die 100.0% BETREB
(0x0402) Drehmomenterhdhung Ausgangsfrequenz diesen Wert tiberschreitet, wird (0.0~ 100.0%)
die Drehmomentverstarkungsfunktion
abgeschaltet.
. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F04.03 Schlupfkompensations- . . . 0.0%
(0x0403) verstirkung Sitr?"en Sie die Schlupfkompensationsverstarkung (0.0~ 2000%) BETRIEB
" VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC "
(gf&gi) ScnpRoMPENSaNONSGe | St e den Grenzwert fir die Sciupr- 0 019%&"00/) BETRIEB
kompensation ein. : -0
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
) Fiir die Schlupfkompensationsfunktion miissen die
(5334(())2) Schlupﬂ(om_;;zir:sanonsﬁlter Parameter des Motortypenschilds korrekt 0 00%2~0g 000) BETRIEB
eingegeben werden, um die besten Ergebnisse zu ' ’
erzielen.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
N Durch Anpassen dieses Wertes kann die o
(gf&gg) Oszill\gifrﬁmgsd?u?crkun niederfrequente Resonanz unterdriickt werden, 0 019%%’00/ ) BETRIEB
9 jedoch nicht zu stark, da sie sonst zusatzliche : v
Stabilitatsprobleme verursacht.
. " VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(gf&g;) Oozlalionsuertickin | ieten Sie de Fierzet i die 0 o % BETRIEB
Schwingungsunterdriickung ein. ' ’
F04.08 Prozentsatz der VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0%s STOPP
(0x0408) Ausgangsspannung Einstellen der Ausgangsspannung in Prozent (25.0%~120.0%)
F04.1x: Benutzerdefinierte U/F-Kurve
Parameter Werkseinstellung Einstellbar
Name Inhalt
(Adresse) (Bereich) bei
F04.10 Selbsteinstellende Spannung | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 30% STOPP
(0x040A) %l Selbsteinstellende Spannung V1 (0.0~ 100.0%)
F04.11 Selbst eingestellte Frequenz | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1,00 Hz STOPP
(0x040B) F1 Selbst eingestelite Frequenz F1 (0.00~Max)
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F04.12 Selbsteinstellende Spannung | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 28.0% STOPP
(0x040C) V2 Selbsteinstellende Spannung V2 (0.0~ 100.0%)
F04.13 Selbst eingestellte Frequenz | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10,0Hz STOPP
(0x040D) F2 Selbst eingestellte Frequenz F2 (0.00~ Max)
F04.14 Selbsteinstellende Spannung | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 55.0% STOPP
(0x040E) V3 Selbsteinstellende Spannung V3 (0.0~ 100.0%)
F04.15 Selbst eingestelite Frequenz | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 25.00Hz STOPP
(0x040F) F3 Selbst eingestellte Frequenz F3 (0.00~ Max)
F04.16 Selbsteinstellende Spannung | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 78.0% STOPP
(0x0410) V4 Selbsteinstellende Spannung V4 (0.0~900.0%)
F04.17 Selbst eingestellte Frequenz | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 375Hz STOPP
(0x0411) F4 Selbst eingestelite Frequenz F4 (0.00~ Max)
F04.18 Selbsteinstellende Spannung | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0%s STOPP
(0x0412) V5 Selbsteinstellende Spannung V/5 (0.0%~100.0%)
F04.19 Selbst eingestellte Frequenz | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 50,0Hz STOPP
(0x0413) F5 Selbst eingestelite Frequenz F5 (0.00~ Max)
F04.2x: Reserviert
F04.3x: UIF Energiesparfunktion
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
F04.30 Automatische VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0 STOPP
(0x041E) Energiesparsteuerung 0:Aus/1: Ein 0~1)
Fo4.31 Energiespar- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 150Hz
(Oxoti 1) Absenkfrequenz Legen Sie die untere Grenze fiir die Energiespar- 0 O~’50 oHz) STOPP
Untergrenze Absenkfrequenz fest. e
' VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC "
(&034%) En(;?f;g:&g";ﬁ?&ﬁnze Stellen Sie die untere Grenze der Energiespar- 20 005/(1? éb %) STOPP
pannung Absenkspannung ein. IR
A VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F04.33 Schirttgrosse o e 0,010 Vims
(0x0421) Absenkspannung Stellen Sie die Schrittegrosseein mit welcher (0,000~0.200 Vims) BETRIEB
Spannung abgesenkt werden sall..
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
R Anpassungsschiite Stellen Sie die Schritigrésse ein, mit der die 020 Vims BETRIEB
(0x0422) ) " (0,00~2,00 V/ims)
Spannung wieder erhoht werden soll.
4.8 FO05:Eingangsklemmen
F05.0x: Digitaleingangsklemmenfunktion
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
F05.00 Klemme X1 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1
- Funktionsauswahl Siehe die Funktion des Terminals fiir weitere STOPP
(0x0500) . : (0~95)
Einzelheiten.
— Klemme X2 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC )
- Funkfionsauswahl Siehe die Funktion des Terminals fiir weitere STOPP
(0x0501) . - (0~95)
Einzelheiten.
F05.02 Klemme X3 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 4
- Funktionsauswahl Siehe die Funktion des Terminals fiir weitere STOPP
(0x0502) . : (0~95)
Einzelheiten.
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Klemme X4

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

sl Funktionsauswahl Siehe die Funktion des Terminals fiir weitere 5 STOPP
(L) Einzelheiten. 0~9)
F05.04 Klemme X5 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 6
(0x0504) Funktionsauswahl Siehe die Funktion des Terminals fiir weitere 0~9%) STOPP
Einzelheiten.
F05.05 Klemme X6 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(Ox0505) Funktionsauswahl Siehe die Funktion des Terminals fiir weitere 0~9%) STOPP
Einzelheiten.
F05.06 Klemme X7 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(0x0506) Funktionsauswahl Siehe die Funktion des Terminals fiir weitere 0~9%) STOPP
Einzelheiten.
F05.07 Klemme X8 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(Ox0507) Funktionsauswahl Siehe die Funktion des Terminals fiir weitere (0~9%) STOPP
Einzelheiten.
F05.08 Klemme X9 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(0x0508) Funktionsauswahl Siehe die Funktion des Terminals fiir weitere 0~9%) STOPP
Einzelheiten.
F05.09 Terminal X10 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(Ox0509) Funktionsauswahl Siehe die Funktion des Terminals fiir weitere (0~9%) STOPP
Einzelheiten.
F05.1x: Zeitverzogerung
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.10 X1 Verzdgerungszeit Die Verzogerungszeit, die dem Ubergang der 0.010 BETRIER
(0x050A) Schliesser Eingangsklemme X1 vom inaktiven zum aktiven (0.000 ~ 6.000s)
Zustand entspricht
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.11 . . s Die Verzégerungszeit, die dem Ubergang der 0.010
(0x050B) X1 Verzbgerungszeit Offner Eingangsklemme X1 vom aktiven zum inaktiven (0.000 ~ 6.000s) BETRIEB
Zustand entspricht
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.12 X2 Verzdgerungszeit Die Verzdgerungszeit, die dem Ubergang der 0.010 BETRIER
(0x050C) Schliesser Eingangsklemme X2 vom inaktiven zum aktiven (0.000 ~ 6.000s)
Zustand entspricht
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.13 . . s Die Verzégerungszeit, die dem Ubergang der 0.010
(0x050D) X2 Verzbgerungszeit Offner Eingangsklemme X2 vom aktiven zum inaktiven (0.000 ~ 6.000s) BETRIEB
Zustand entspricht
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.14 X3 Verzdgerungszeit Die Verzdgerungszeit, die dem Ubergang der 0.010 BETRIER
(0x050E) Schliesser Eingangsklemme X3 vom inaktiven zum aktiven (0.000 ~ 6.000s)
Zustand entspricht
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.15 . . s Die Verzégerungszeit, die dem Ubergang der 0.010
(wos0F) | X3 Verzogerungszeit Offner | g 1 chdemme X3 vom akiven zum inakiven (0.000 ~ 6.000s) BETRIEB
Zustand entspricht
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.16 X4 Verzbgerungszeit Die Verzégerungszeit, die dem Ubergang der 0.010 BETREB
(0x0510) Schliesser Eingangsklemme X4 vom inaktiven zum aktiven (0.000 ~ 6.000s)
Zustand entspricht
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.17 . . s Die Verzégerungszeit, die dem Ubergang der 0.010
(0x0511) X4 Verzogerungszeit Offner Eingangsklemme X4 vom aktiven zum inaktiven (0.000 ~ 6.000s) BETRIEB

Zustand entspricht
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F05.18 X5 Verzogerungszeit
(0x0512) Schliesser

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Die Verzdgerungszeit, die dem Ubergang der
Eingangsklemme X5 vom inaktiven zum aktiven
Zustand entspricht

0010
(0,000~ 6.000s)

BETRIEB

F05.19

(0x0513) X5 Verzogerungszeit Offner

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Die Verzdgerungszeit, die dem Ubergang der
Eingangsklemme X5 vom aktiven zum inaktiven
Zustand entspricht

0010
(0,000~ 6.000s)

BETRIEB

F05.2x: Auswahl der Terminalbewegung

Parameter

(Adresse) WL

Inhalt

Werkseinstellung
(Bereich)

Einstellbar
bei

F05.20

(0x0514) Terminal-Kontrollmodus

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

0: Zweileitersystem

1: Zweileitersystem 2

2: Dreileitersystem 1

3: Dreileitersystem 2

Hinweis: Siehe Anhang 2 zur Verdrahtung der
Klemmen.

STOPP

F05.22 Auswahl der Eigenschaften
(0x0516) der Klemmen X1 ~ X4

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Giiltig, wenn geschlossen

1: gliig, wenn nicht angeschlossen
Einheit: Klemme

X1Zehn:

X2-Klemme

Hunderte Platz:

X3 Klemme Tausender:

X4-Klemme

0000
(0000~ 1111)

BETRIEB

F05.23 Auswahl der Eigenschaften
(0x0517) der Klemmen X5 ~ X8

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Gilltig, wenn geschlossen

1: gliig, wenn nicht angeschlossen
Einheit: Klemme

X5 Zehn:

X6-Klemme underte Platz:

X7 Klemme Tausender:

X8-Klemme

0000
(0000~ 1111)

BETRIEB

F05.24 Auswahl der Eigenschaften
(0x0518) der Klemmen X9 ~ X10

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Gilltig, wenn geschlossen

1: gliig, wenn nicht angeschlossen
Einheit: Klemme

X9 Zehn:

X10-Terminal

0000
(0000~ 1111)

BETRIEB

F05.25 Terminal UP/DW-
(0x0519) Steuerungsauswahl

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

0: Die Frequenz wird beim Ausschalten gespeichert
1: Die Frequenz wird beim Ausschalten nicht
gespeichert

2: Einstellbar bei Betriebsstopp und Reinigung

STOPP

Die Klemme UP/DW steuert
die Frequenzerhthungs-
und -verringerungsrate

F05.26
(0x051A)

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Stellen Sie die Klemme UP/DW ein, um die
Frequenzsteigerungs- und -senkungsrate zu
steuern.

0,50Hzs
(0,01~50,00Hzs)

BETRIEB

F05.27 Verzdgerungszeit des
(0x051B) Notausschalters

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Einstellen der Verzgerungszeit des Notausschalters

100s
(0.01~650.00s)

BETRIEB
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F05.3x: PUL-Terminal

Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.30 } 0: X5 (maximal 5.000KHz) 0
(OX051E) PUL-Quelle 1: Erweiterungsanschluss X10 (maximal 100.00KHz) (0~2) STOPP
2: X5 (maximal 100.00KHz)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
) Die vom PUL akzeptierte Mindestfrequenz, unterhalb
REasH EUL—EIngang des Frequenzsignals dieses Wertes wird der 000kHz BETRIEB
(0x051F) Mindestfrequenz ) . ) (0.00~500.00kHz)
Frequenzumrichter mit der Mindestfrequenz
arbeiten.
F05.32 PUL Mindestfrequenz VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.00% BETREEB
(0x0520) entsprechende Einstellung Entspricht dem Prozentsatz des eingesteliten Wertes (0.00~100.00%)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Die maximale Frequenz, die vom PUL akzeptiert
F05.33 Maximale Frequenz des wird, oberhalb des Frequenzsignals dieses Wertes 50.00kHz BETRIEB
(0x0521) PUL-Eingangs wird der Frequenzumrichter mit der maximalen (0.00~500.00kHz)
Frequenz arbeiten..
0.00~50.000kHz
F05.34 PUL maximale Frequenz VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.00% BETREEB
(0x0522) entsprechende Einstellung Entspricht dem Prozentsatz des eingestellten Wertes (0.00~100.00%)
F05.35 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.100s
(040523) PUL-Filterzeit Die Gro[&e"dels E|ngan95|mpuI55|gnals wird gefiltert, (0.000~9.000s) BETRIEB
um das Stdrsignal zu eliminieren.
F05.36 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.010kHz
(0x052 4) PUL-Grenzfrequenz Unterhalb der Frequenz dieses Parameters wird der 0 006~ 1,000kH) BETRIEB
Antrieb nicht mehr erkannt. Wird mit 0 Hz verarbeitet. ’ ’
F05.4x:Analogeingang (Al) Behandlung
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
F05.40 Al-Eingangssignaltyp- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0 BETREEB
(0x0528) Auswahlverfahren 0: DIP-Schalter 1: Parametereinstellung 0~1)
F05.41 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(Ox0529) Art des Al1-Eingangssignals | 0:Spannungsbereich 0~1) BETRIEB
0~10.00V1:Strombereich0~20.00mA
F05.42 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(0x052A) Al2-Eingangssignaltyp 0:Spannungsbereich 0~1) BETRIEB
0~10.00V1:Strombereich0~20.00mA
F05.43 Auswahl der analogen ‘E’.’F hsyc ;YEZPMVFIZESVC PMEVC 0000 BETRED
(0x0528) Eingangskurve nheiten:Al1 Zehner. (0000~0022)
0: gerade Linie (Standard) 1: Kurve 1 2: Kurve 2
F05.50 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0%
(0x0532) Al1 unterer Grenzwert Definieren Sie das von der Klemme Al1 0.0% ~ 1 0‘6 0% BETRIEB
empfangeneSignal. Das Spannungssignal unterhalb dibdss
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.51 Al1 unterer Grenzwert . 0.00%
(0x0533) | entsprechende Einstellung gﬁ:"l‘ig nss";‘r‘]e” Prozenisalz des entsprechenden (100.00~10000%) | BETREB
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VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Definieren Sie das von der Kiemme Al1 empfangene

10/
(53355;) Al1 oberer Grenzwert Signal. Das Spannungssignal, das diesen Wert 0 02/091%’ 0% BETRIEB
{ibersteigt, wird geméR dem oberen Grenzwert TR
verarbeitet.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.53 Al1 oberer Grenzwert . 100.00%
entsprechende Einstellung ) -100. .00%,
0x0535 hende Einstell Stellen Sie den Prozentsatz des entsprechenden 100.00~100.00% BETRIEB
Sollwerts ein
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.54 - Legen Sie die GrofRe des Analogsignals fest, das zur 0.010s
(0x0536) Al-Filterzet Unterdriickung von Stdrsignalen verwendet werden (0.000~6.000s) BETRIEB
soll.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.55 Definieren Sie das von der Al2-Klemme empfangene 0.0%
(0x0537) A2 unterer Grenzuwert Signal. Das Spannungssignal unterhalb dieses (0.00%~100.0%) BETRIEB
Wertes wird durch den Grenzwert verarbeitet.
VIF SVC F VC PMVF PMSVC PMFVC
F05.56 Al2 unterer Grenzwert ! 0.00%
(0x0538) entsprechende Einstellung Stellen Sle‘den Prozentsatz des entsprechenden (-100.00~100.00%) BETRIEB
Sollwerts ein
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.57 Definieren Sie das von der Klemme Al2 empfangene 100.0%
(Ox0539) Al2 Obergrenze Signal. Das Spannungssignal, das diesen Wert 0.0%- 1 00°00/) BETRIEB
{ibersteigt, wird geméR dem oberen Grenzwert TR
verarbeitet.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.58 A2 oberer Grenzwert ! 100.00%
(0¥053A) entsprechende Einstellung Stellen Sle‘den Prozentsatz des entsprechenden (-100.00~100.00%) BETRIEB
Sollwerts ein
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.59 Fior i Legen Sie die GroRe des Analogsignals fest, das zur 0.010s
(0x053B) Ai2-Filterzei Unterdriickung von Storsignalen verwendet werden (0.000~6.000s) BETRIEB
soll.
F05.60 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0%
(0x053C) Kurve funtere Grenze | | 1) Sie e untere Grenze von Kurve 1 fest (0.0~ 100.0%) BETRIEB
F05.61 Kurve 1 unterer Grenzwert | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.00% BETREEB
(0x053D) entsprechende Einstellung Stellen Sie den entsprechenden Prozentsatz ein (0.00 ~100.00%)
F05.62 Kurve 1 Wendepunkt 1 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 30.0% BETREEB
(0x053E) Eingangsspannung Kurve 1 Wendepunkt einstellen 1 Eingangsspannung (0.0~ 100.0%)
F05.63 Kurve 1 Wendepunkt 1 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 30.00% BETRIER
(0x053F) entsprechende Einstellung Legen Sie den entsprechenden Prozentsatz fest (0.00~100.00%)
F05.64 Kurve 1 Wendepunkt 2 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 60.0% BETREEB
(0x0540) Eingangsspannung Kurve 1 Wendepunkt einstellen 2 Eingangsspannung (0.0~ 100.0%)
F05.65 Kurve 1 Wendepunkt 2 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 60.00% BETREEB
(0x0541) entsprechende Einstellung Stellen Sie den entsprechenden Prozentsatz ein (0.00~100.00%)
F05.66 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0%
(0x0542) Kurve 1 Obergrenze Legen Sie die Obergrenze von Kurve 1 fest (0.0%~100.0%) BETRIEB
F05.67 Kurve 1 oberer Grenzwert VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.00% BETREEB
(0x0543) entsprechende Einstellung Legen Sie den entsprechenden Prozentsatz fest (0.00 ~100.00%)
F05.70 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0%
(0x0546) Kurve 2 untere Grenze Legen Sie die untere Grenze von Kurve 2 fest (0.0~ 100.0%) BETRIEB
F05.71 Kurve 2 unterer Grenzwert VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.00% BETREEB
(0x0547) entsprechende Einstellung Legen Sie den entsprechenden Prozentsatz fest (0.00 ~100.00%)
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F05.72 Kurve 2 Wendepunkt 1 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 30.0% BETREEB
(0x0548) Eingangsspannung Kurve 2 Wendepunkt 1 Eingangsspannung einstellen (0.0~100.0%)
F05.73 Kurve 2 Wendepunkt 1 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 30.00% BETREEB
(0x0549) entsprechende Einstellung Legen Sie den entsprechenden Prozentsatz fest (0.00~100.00%)
F05.74 Kurve 2 Wendepunkt 2 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 60.0% BETREEB
(0x054A) Eingangsspannung Kurve 2 Wendepunkt 1 Eingangsspannung einstellen (0.0~ 100.0%)
F05.75 Kurve 2 Wendepunkt 2 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 60.00% BETREEB
(0x054B) entsprechende Einstellung Stellen Sie den entsprechenden Prozentsatz ein (0.00~100.00%)
F05.76 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0%
(0x054C) Kuve20bergrenze | | cen Sie e Obergrenze von Kurve 2 fest (000%~1000%) | BETREB
F05.77 Kurve 2 oberer Grenzwert VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.00% BETREEB
(0x054D) entsprechende Einstellung Legen Sie den entsprechenden Prozentsatz fest (0.00 ~100.00%)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F05.80 Al-Klemme fiir digitalen 0: Gililtig auf niedrigem Niveau 1:Giiltig auf hohem 0000 BETRIER
(0x0550) Eingang Niveau (0000 ~ 1111)
Einheit:Al1 Zehner:Al2
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(5335211) KIer/:umsglar:L(r’I?r;ale Siehe die Funktion des Terminals fiir weitere (&%3) STOPP
Einzelheiten.
F05.82 Auswahl der Al- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 70.00%
(0x0552) Terminalfunktion (wie X- Die Eingangseinstellung ist héher als die Einstellung 0 00~i 00 800/) BETRIEB
Terminal) des hohen Pegels, d. h. des hohen Eingangspegels. ' e
) VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC "
(533522) AI-ElnsteI'I\:;\rllgaauuf hohem Ein geringerer Wert als der niedrige Pegel ist ein 0 0391%%/80% ) BETRIEB
niedriger Pegel. ' )
4.9 FO06: Ausgangsklemme
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0:0~10V
(gxo(?é?)?)) AO-Ausgangsmodus 1:4.00~20.00mA © ? 3 BETRIEB
2:0,00~20,00mA
3:FM-Frequenz Impulsausgang
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: vorgegebene Frequenz
1: Ausgangsfrequenz 2: Ausgangsstrom
3: Eingangsspannung
4: Ausgangsspannung
5: Mechanische Geschwindigkeit
F06.01 6: vorgegebenes Drehmoment 7: Abtriebsmoment 0
(0x0601) AC-Ausgangsauswahl | g by Sihvert : PID-Istwert (0~19) BETRIEB
10: Ausgangsleistung 11: Busspannung
12: Al1-Eingangswert 13: Al2-Eingangswert
14: Reserviert 15: PUL-Eingangswert
16: Modultemperatur 1 17: Modultemperatur 2
18:485 Kommunikation gegeben
19: virtuelle Funktion vY1
F06.02 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1000%
(0%0602) AO-Ausgangsverstarkung Stellgn Sie qen Wert des Analogausgangs des (0.0~ 200.0%) BETRIEB
Terminals ein.
F06.003 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0%
(040603) AO-Ausgangsvorspannung Stellen Sie den A0-Ausgangsoffset ein, um den (10.0%~10.0%) BETRIEB
Nullpunkt des Klemmenausgangs einzustellen.
F06.04 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 001s
(0x0604) AO-Ausgangsfilterung Die GroRe des analogen Signals wird gefiltert, um (0.0~6.00s) BETRIEB

Stérsignale zu eliminieren.
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F06.1x: AO Erweiterung

Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
: VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(&O&EOA) Ausa des enveleren | 0-~10v 14.00~20.00mA (0?3) BETRIEB
gang 2:0.00~20.00mA 3:FM-Frequenz Impulsausgang
] VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(gfo%éé) (hveieteAO Enisprichtder Auswahl des erweiterten AO- 0 K 9 BETRIEB
gang Ausgangs, wie bei der Auswahl F06.01
: VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.12 Erweiterte AO- . 100.0%
(0x060C) Ausgangsverstirkung _Srtellgn Sie Qen Wert des Analogausgangs des (00~2000%) BETRIEB
erminals ein.
' VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC o
Lk Enweiterter AC- Stellen Sie den AO-Ausgangsoffset ein, um den 9'0 t " BETRIEB
(0x060D) Ausgangsoffset N ; (-10.0%~10.0%)
ullpunkt des Klemmenausgangs einzustellen.
’ VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.14 Erweiterte AO- o . . 0.01s
(0X0B0E) Ausgangsfiterung D|§ Qrof&e des qulqg&gnals wird gefiltert, um (0.0~6.00s) BETRIEB
Stdrsignale zu eliminieren.
F06.2x-F06.3x: Digital, Relaisausgang
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.20 Auswahl der Polaritét der Einerstelle: Y-Klemme Zehnstellig: Relaisausgang 0000 BETREB
(0x0614) Ausgangsklemmen Klemme 1 (0000 ~ 1111)
0: positive Polaritdt  1: negative Polaritat
F06.21 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1
(0x0615) Ausgangsiiemme Y Siehe Funktion der Klemme Y (0~63) BETRES
F06.22 Ausgangs- Relais 1 (TA-TB- | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 4 BETRIER
(0x0616) TC) Siehe Funktion der Kiemme Y (0~63)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.25 Y Ausgang EIN- e N . . 0.010s
(0x0619) Verzbgerungszeit iﬂesllge:nzlz i?]le Einschaltverzogerungszeit fiir den Y- (0.000~60.000s) BETRIEB
’ VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
UGS Relais ‘!lAusgang E.lN_ Einstellen der Einschaltverzdgerungszeit fiir den 0010s BETRIEB
(0x061A) Verzdgerungszeit Ausgang von Relais 1 (0.000~60.000s)
F06.27 Verléngerte VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0010s
(Ox061 B) Einschaltverzogerungszeit Stellen Sie die verlangerte © 000.~60 000s) BETRIEB
des Y-Ausgangs Einschaltverzégerungszeit fiir den Y-Ausgang ein. ’ '
' ’ VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(gfoifg) E“Q//Z'::Eteeierlla':i?\l' Stellen Sie das Erweiterungsrelais 2 so ein, dass es © 00%’?&8%005) BETRIEB
ogerng die Einschaltverzégerungszeit ausgibt ’ '
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.29 Y-Ausgang AUS- o . s 0.010s
(0x061D) Verzbgerungszat Stellen Sie die Ver;ogerungszeﬁ fiir das Ausschalten (0.000~60.000s) BETRIEB
des Y-Ausgangs ein.
’ VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.30 Relais 1 Ausgang AUS- o . . 0.010s
(0X0B1E) Verzbgerungszat Stellen Sie die Ausschaltverzogerungszeit fiir den (0.000~60.000s) BETRIEB

Ausgang von Relais 1 ein.
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Verléngerte

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

((IJ:S(?G?::) Ausschaltverzogerungszeit Einstellen der verlédngerten 0 00?)9618?)003) BETRIEB
des Y1-Ausgangs Ausschaltverzdgerungszeit des Y1-Ausgangs ’ '
F06.32 Verléngerte VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0010s
(OxOéZO) Ausschaltverzogerungszeit Stellen Sie die Ausschaltverzdgerungszeit fiir das 0 000'~60 000s) BETRIEB
fiir den Ausgang von Relais 2 | erweiterte Relais 2 ein. ’ '
F06.4x: Frequenz-Erkennung
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
200Hz
o Frequenzerkennungswert 1 V.IF SN CEMENNEPMFVC (0,00~max BETRIEB
(0x0628) Einstellen des Frequenzerkennungswertes 1 Frequenz)
F06.41 Amplitude der VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC (01 O%Q:Zax BETREEB
(0x0629) Frequenzerkennung 1 Einstellen der Frequenzerkennungsamplitude 1 '
Frequenz)
200Hz
F06.42 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(0x062A) Frequenzerkennungswert 2 Einstellen des Frequenzerkennungswertes 2 (0.00-max BETRIEB
Frequenz)
1,00Hz
F06.43 ! VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC W
(0x062B) Frequenzerfassungsbereich 2 Einstellen des Frequenzerkennungsbereichs 2 g_’ggug?;))( BETRIEB
F06.44 Die angegebene Frequenz VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 2.00Hz
(OxOéZC) erreicht den Stellen Sie die angegebene Frequenz ein, um den (0,00~max BETRIEB
Erfassungsbereich Erfassungsbereich zu emreichen Frequenz)
F06.5x: Parametervergleichsausgang liberwachen
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.50 ~ Auswahl des Einheiten und Zehner-Stellen: Einstellen des yy- 0001
(Ox0632) Uberwachungsfensters fiir Wertes des Cxx.yy 00~63 (0000~ 0763) BETRIEB
Komparator 1 Hunderter und Tausender: xx-Wert des Cxx.yy
00~07 einstellen
F06.51 Obergrenze fiir VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 3000 BETRIEB
(0x0633) Vergleichsgruppe 1 Einstellung der oberen Grenze von Komparator 1 (0~65535)
F06.52 Komparator 1 unterer VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0 BETRIER
(0x0634) Grenzwert Einstellung der unteren Grenze von Komparator 1 (0~65535)
F06.53 Verzerrung bei VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
BETRIEB
(0x0635) Vergleichsgruppe 1 Einstellen des Komparator 1 Offset-Wertes (0~1000)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
N 0:Weiterlaufen (nur digitaler Terminalausgang);
(5336532) Aus;v::(ljgsrv/;\)?(ér;?elm 1:Warnung und freier Ausstieg; 0 9 3 BETRIEB
2:Warnung und Weiterlauf;
3:Zwangsstopp
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
FO6.55 _ Auswahl des Einheiten und Zehnerstellen: Einstellen des yy- 0002
(0x0637) Uberwachungsfensters flir Wertes des Cxx.yy 00~63 (0000~ 0763) BETRIEB
Komparator 2 Hunderter und Tausender: xx-Wert des Cxx.yy

00~07 einstellen
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F06.56 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 30
(0x0636) Komparator 2 Obergrenze Einstellung des oberen Grenzwertes von (0~65535) BETRIEB
Komparator 2
F06.57 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(0x0639) Komperator 2 untere Grenze Einstellung der unteren Grenze von Komparator 2 (0~65535) BETRIEB
F06.58 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(0x0p3A) | Komperalor2Verzemung | pincioien des Komparator 2 Offset-Wertes (0~1000) BETRIEB
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
. 0: Weiterlaufen (nur digitaler Terminalausgang)
(&0&23) Aus;v::(ljgﬁrv/;\)l:]hgr;gelm 1: Warnung und freier Stopp © ? 3 BETRIEB
2: Warnung und Weiterfahrt
3: Zwangsstopp
F06.6x: Virtuelle Eingangs- und Ausgangsklemme
Parameter Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) 22D Ll (Bereich) bei
F06.60 Auswahl der Funktionendes | V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0 BETREB
(0x063C) virtuellen vX1-Terminals Siehe Terminal X Funktion (0~63)
F06.61 .
(0x063D) Auswahl der Funktlongn des V{F svVC FYC PMVF PMSVC PMFVC 0 BETREEB
virtuellen vX2-Terminals Siehe Terminal X Funktion (0~863)
LAUFEN
F06.62 Auswahl der Funktionendes | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0 BETREEB
(0x063E) virtuellen vX3-Terminals Siehe Funktion der Kiemme X (0~863)
F06.63 Auswahl der Funktionendes | V/F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0 BETREB
(0x063F) virtuellen vX4-Terminals Siehe Funktion der Klemme X (0~63)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Inteme Verbindung mit virtuellem vYn 1:
A Verbindung mit physikalischem Terminal Xn
(gfgé%) X te"”'”%'g;'liger S8lUS | 5\t die Einstellung des Funktonscodes gillig? (0008(102222) BETREB
Einheit: Virtuell vX1 Zehn: Virtuell vX2
Hundertste Stelle: virtuelle vX3 Tausendste: virtuelle
vX4
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.65 Virtuelles vX-Terminal 0: ungltig; 1: gliltig 0000
(OxOé41) Funktionscodeeinstellung Einheit: Virtuell vX1 Zehn: Virtuell vX2 (0000~ 1111) BETRIEB
gliltiger Status Hundertste Stelle: virtuelle vX3 Tausendste: virtuelle
VX4
) VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
A Auswai des virtuellen vY1- Siehe Funktion der Y-Klemme fiir weitere 0 BETRIEB
(0x0642) Ausgangs . . (0~31)
Einzelheiten.
. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
RS Auswah des viruellen vY2- Siehe Funktion der Y-Klemme fiir weitere 0 BETRIEB
(0x0643) Ausgangs . . (0~31)
Einzelheiten.
F06.68 Auswahl des virtuellen vY3- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0 BETREEB
(0x0644) Ausgangs Siehe Y-Terminalfunktion fiir weitere Einzelheiten. (0~31)
F06.69 Auswahl des virtuellen vY4- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0 BETRIER
(0x0645) Ausgangs Siehe Y-Terminalfunktion fiir weitere Einzelheiten. (0~31)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.70 vY1 Ausgang EIN- . N s 0.010s
(0x0646) Verzbgerungszit Elrr]lsstzrlllzlr:verzogerungszelt fiir den Ausgang vY1 (0.000~60.000s) BETRIEB
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VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.71 vY2Ausgang EIN- . N PR 0.010s
(0x0647) Verzbgerungszat éIj|rrllsst(é:1l|1lert]verzogerungszelt fiir den Ausgang vY2 (0.000~60.0005) BETRIEB
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.72 vY3Ausgang EIN- . N PP 0.010s
(0x0648) Verzbgerungszit Elrr]lssglllzlr:verzogerungszelt fir den Ausgang vY3 (0.000~60.000s) BETRIEB
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(('}:)?(?ég) \%A;Z/-\"uzg;:gsli!\lit— Einschaltverzégerungszeit fiir den Ausgang vY4 0 00%‘(')38?)008) BETRIEB
ogerung einstellen ) )
F06.74 vY1Ausgang AUS- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.010s BETRIEB
(0x064A) Verzdgerungszeit Verzogerungszeit fiir den Ausgang vY1 einstellen (0.000~60.000s)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.75 vY2 Ausgang AUS- . e 0.010s
(0x064B) Verzbgerungszit glrj]zf;:;ar:tverzogemngszelt fiir den Ausgang vY2 (0.000~60.000s) BETRIEB
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.76 vY3 Ausgang AUS- . . 3 0.010s
(04064C) Verzbgerungszi g\itrjlzf;:::tverzogemngszen des vY3-Ausgangs (0.000~60.0005) BETRIEB
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F06.77 vY4 Ausgang AUS- . . s 0.010s
(0x064D) Verzbgerungszit E\I;];gl:upng der Verzogerungszeit fiir den Ausgang (0.000~60.000s) BETRIEB
4.10 FO7 : Bedienung
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: gestartet durch die Startfrequenz
F07.00 1: Gleichstrombremsung beginnt erst wieder bei der 0
(0x0700) Start-Modus Startrequenz 0~2 STOPP
2: Start nach der Geschwindigkeitserfassung und
Richtungsbestimmung
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFV
F07.01 Beginn der Vorerreaunaszeit Nur die asynchrone Maschinenvektorsteuerung 0.00s SToPP
(0x0701) €g gung (ohne PG) unterstitzt ie Vorerregung, andere (0.00~60.005)
ignorieren sie.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0,50 Hz
F07.02 Wenn die angegebene Frequenz unter diesem Wert (0,00~ Einstellung
(0x0702) Startirequenz liegt, wird das Gerét nicht gestartet und befindet sich der oberen STOPP
im Standby-Modus. Grenzfrequenz)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0:aus 1:an
Einheit: Einschaltschutz der Klemme beim Verlassen
des anormalen Zustands
Zehner: Startschutz der Jogging-Klemme beim
F07.03 ] Verlassen einer anormalen Situation 01
(0x0703) Auswahl des SmartSuite |y 1 ierte- Startschutz fir das Terminal, wenn der (0000~1111) STOPP
Befehlskanal auf das Terminal umgeschaltet wird
Hinweis: Wenn die Befehle "Freier Halt", "Nothalt"
und "Zwangshalt" glitig sind, ist der
Klemmenanlaufschutz standardmaBig aktiviert, und
die Schutzzeit wird als A RUNx-Warnung gemeldet.
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F07.05

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Einheit: Laufrichtung

0: Richtung unveréndert 1: Richtung umgedreht
Tens:Laufrichtungswahl

0000

(0x0705) Drefrichtung 0: Fud- und Rev-Befehle zulassen 1: Fwd-Befehlnur | (0000~1121) STOPP
2: Rev-Befehl nur
Hunderte:Frequenzsteuerungsbefehl
0: Befehl ist ungiltig 1: Befehl ist gliltig
Auswahl der
(gfgﬁ.g) Wiederaniautakion bei | VIt SYCFVC PHVE PUSVCPMFVC 0 0 ) STOPP
Stromausfall -Cnguitg 115Ul
- .| VIFSVCFVC PMVF PMSVC PMFVC
F07.07 Wartezeit fiir den Neustart bei . e ! 0.50s
(0x0707) Stromausfal Einstellen der Wartezeit fiir den Neustart bei (0.00~60.00s) STOPP
Stromausfall
F07.1x: Stoppsteuerung
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
F07.10 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(0x070A) Stopp-Modus 0: Verzdgerungsstopp 1: Freier Stopp 0~1) BETRIEB
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0,50 Hz
FO7.11 Frequenz der Wenn die Ausgangsfrequenz des Umrichters beim (0,00~ Einstellung BETRIER
(0x070B) Abschalterkennung Abbremsen bis zum Stillstand unter diesem Wert der oberen
liegt, geht er in den Stoppzustand iiber. Grenzfrequenz)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
AL Anhalten und Neystart der Wartezeit nach dem Wiederanlauf nach dem 000s STOPP
(0x070C) Grenzzeit (0.00~60.00s)
Herunterfahren
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
! 0: Betrieb gemaf Frequenzbefehl
F07.15 %ﬁ:{:;cgig:ﬁtuiﬁgljg 1: Der Freilauf wird gestoppt, es wird in den 0 BETRIER
(0x070F) Aktion q Pausenzustand gewechselt (0~3)
2: Betrieb mit der folgenden begrenzten Frequenz
3 : Betrieb mit Null-Drehzahl
FO7.16 Drehmoment- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 60.0%
(Ox07'1 0) Riickhaltefaktor bei Null- Drehmomentstrom bei Null-Drehzahl einstellen, (0.0% 1 50° 0%) BETRIEB
Drehzahl 100,0% entspricht dem Umrichter-Nennstrom DATIOEEN
F07.17 Null-Drehzahl-Drehmoment- | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0s BETREEB
(0x0711) Haltezeit Drehmoment-Haltezeit bei Null-Drehzahl einstellen (0.0~6000.0s)
FO7.18 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 00s
, Positive Umkehr-Totzeit Vorwarts- und Riickwartsschaltung, keine . STOPP
(0x0712) . (0.0~120.0s)
Frequenzhaltezeit
F07.2x: DC-Bremsen und Geschwindigkeitsnachfiihrung
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
F07.20 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 60.0%
(wo714) | BremsstomvordemStart | gy sio don Bremsstrom vor dem Startein (0.0%~150.0%) STOPP
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F07.21 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0s
(w71 | Apbremszeitvordem Stat | g1 i die Bremszeit vor dem Start ein (0.0-600s) STOPP
F07.22 Startfrequenz der VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1,00Hz STOPP
(0x0716) Gleichstrombremsung Einstellen der Startfrequenz der Gleichstrombremse (0.00~50.00Hz)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F07.23 DC-Bremsstrom Bezieht sich auf den Nennstrom, da der interne 60.0% STOPP
(0x0717) Grenzstrom den Nennstrom nicht tiberschreiten (0.0%~150.0%)
kann.
F07.24 - VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0s
(w71 | DCBremszeitbeimAnhalien | iy der DC-Bremszeit beim Anhatten (0.0-6005) STOPP
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Einheiten: Suchmethode
0: Suche ab der maximalen Frequenz 1: Suche ab
F07.25 Geschwindigkeits- der Stoppfrequenz 0000 SToPP
(0x0719) verfolgungsmodus ZehnerRickwartssuche (0000~1111)
0:Aus 1: Ein
Hunderte: Quelle suchen
0: Software-Suche 1: Hardware-Suche
T VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(g%ff\) \a ﬁ;ﬁg‘ggﬁﬁﬁ:‘gm Einstellen der Geschwindigket der o O(Zgg 0 STOPP
Nachfiihrgeschwindigkeit e
FO7.27 Verzégerung beim Anhalten VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100s
(0x07'1 B) der Geschwindigkeits- Verzogerung beim Stoppen der 0 0;60 0s) STOPP
{iberwachung Geschwindigkeitsnachfiihrung einstellen R
F07.28 Geschwindigkeits- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 120.0% STOPP
(0x071C) nachfiihrung Strom Geschwindigkeitsnachfiihrstrom einstellen (0.0%~400.0%)
F07.3x: Tippen
Parameter Werkseinstellung Einstellbar
Name Inhalt
(Adresse) (Bereich) bei
FO7.30 Einstellung der Jog- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 500Kz
. ) (0.00~Max BETRIEB
(0x071E) Lauffrequenz Joggingfrequenz einstellen Frequenz)
F07.31 ! ; VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0s
(0x071F) Jog-Beschleunigungszeit Beschleunigungszeit fiir Jogging einstellen (0.0~650.0s) BETRIEB
F07.32 JouVerzbaerunaszeit VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0s BETREEB
(0x0720) 0g-Verzogerung Jog-Verzgerungszeit einstellen (0.0~650.08)
F07.33 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(0x0721) Auswahl der Jog-S-Kurve 0: Ungillig/ 1: Giltig 0+1) BETRIEB
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F07.34 Auswahl des Jog-Stopp- Stoppmodus einstellen 0 STOPP
(0x0722) Modus 0: GemaR F7.10 Einstellmodus (0~1)
1: Nur Verzdgerung
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FO07.4x:Startup:  Stoppfrequenz, Wartung und Sprungfrequenz

Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 050 Hz
F07.40 Frequenz beim Start Die Wartungshaufigkeit beim Anfahren ist groRer als 0 OO~bber renze STOPP
(0x0728) beibehalten die Starthaufigkeit und kleiner als die eingestellte ’ g
Frequenz)
obere Grenzfrequenz
' VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(gfgé:)) Fr E:E;ng;ﬁquet; en Der Wert sollte héher sein als die Startfrequenz, und 0 O(igg 0s) STOPP
€q wenn er niedriger ist, entsprechend der Startfrequenz R
. 0,50Hz
F07.42 Frequenz wéhrend des VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC (0,00~Obergrenze STOPP
(0x072A) Stopps beibehalten Einstellen der Haltefrequenz wéhrend des Stopps Frequen?)
FO743 Beibehaltung der VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 00s
; Frequenzzeit wahrend des Einstellen der Zeit fiir die Aufrechterhaltung der y STOPP
(0x072B) (0.0~60.0s)
Stopps Frequenz c
0.00Hz
F07.44 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(0x072C) Sprungfrequenz 1 Einstellen der Sprungfrequenz 1 (0.00-Max BETRIEB
Frequenz)
0.00Hz
F07.45 ' VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(0x072D) Sprungfrequenz 1 Amplitude Einstellung der Amplitude der Sprungfrequenz 1 (0.00-Max BETRIEB
Frequenz)
0.00Hz
F07.46 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(0x072E) Sprungfrequenz 2 Einstellen der Sprungfrequenz 2 (0.00~Max BETRIEB
Frequenz)
0.00Hz
F07.47 ' VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(0x072F) Sprungfrequenz 2 Ampltude Einstellung der Amplitude der Sprungfrequenz 2 (0.00-Max BETRES
Frequenz)
4.11 F08: Hilfsfunktionen
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F08.00 " ) 0: normaler X-Anschluss 0
(0x0800) Zahler-Eingangsquelle 1- Eingang PUL-Anschluss 0~5) BETRIEB
2~ Sireserviert
F08.01 o . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(ovogot) | Z2Meingang Frequenzteing | - yocieien der Eingangsfrequenzteilung des Zahlers (0~6000) BETRIEB
F08.02 " . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1000
(0x0802) Zanler Maximum Den Maximalwert des Zahlers einstellen (0~65000) BETRIES
F08.03 ) , VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 500
(0x0803) Einstelung des Z8hers | Einctllng des Zahiers (0~65000) BETREB
F08.04 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0
0X0804 mpuiszahlproMeter | syejen Sie den Zahlenwert fir pro Meter ein 0.1-6500.0 BETRIES
( p
F08.05 T VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1000
0x0805 Lénge einstellen Lange einstellen 0~65000M STOPP
( g
F08.06 e R VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(0x0806) Tatséchliche Lange Einstellen der tatséchiichen Léinge (0~ 65000M) STOPP
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F08.07 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(0x0§07) Timer-Zeiteinheit Einheit des Timers 0~2) STOPP
0: Sekunde 1: Minute 2: Stunde
F08.08 ) VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(0x0808) Timer-Einstellung Einstellen der Timer-Einstellung (0~65000) STOPP
F08.3x: Schwingungsfrequenzsteuerung
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(('):xo()%?g) Schw}?r?nltjrr(])"gfg eruenz 0: Schwingfrequenzsteuerung ist ungiiltig 1: © 9 1) STOPP
gungsireq Schwingfrequenzsteuerung ist giiltig
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Einheit:Start-Modus
0: Automatisch 1:Terminal manuell
F08.31 Amplitudensteuerung der Tens:Schwingungsamplitudensteuerung 0000 SToPP
(0x081F) Schwingfrequenz 0: Relative Mittenfrequenz 1: Relative (0000~0111)
Maximalfrequenz.
Hunderte: Freigabe der voreingestellten Frequenz
0: nicht aktiviert 1: aktiviert
yF08.32 Schwingfrequenz VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC (g;%%';lfe STOPP
(0x0820) Vorwahlfrequenz Einstellen der voreingestellten Schwingfrequenz
Grenzfrequenz)
) VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F08.33 Schwingfrequenz . . 0.0s
(0x0821) Vorwahifrequenz Wartezeit 5\',2;‘:!:: der Schwingfrequenz Vonwahifequenz (0.0~3600.0s) STOPP
F08.34 Amplitude der VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0% STOPP
(0x0822) Schwingungsfrequenz Einstellen der Schwingfrequenzamplitude (0.0%~50.0%)
F08.35 Tiitfrequenz VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0% STOPP
(0x0823) &g Einstellen der Kickfrequenz (0.0%~50.0%)
F08.36 Anstiegszeit der VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 5.00s STOPP
(0x0824) Dreipunktschwingung Einstellen der Anstiegszeit der Dreipunktschwingung (0.1~999.9s)
F08.37 Dreipunktschwingung- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 5.00s STOPP
(0x0825) abfallzeit Einstellen der Abfallzeit der Dreipunktschwingung (0.0~100.0s)
4.12 F09: Reserviert
4.13 F10: Schutzparameter
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Automatische Begrenzung des Ausgangsstroms
F10.00 3 kann den Uberstromunterdriickungspunkt nicht 0
00 /_'\00) Uberstromunterdriickung (iberschreiten, um Uberstromfehler zu verhindem 0~1) BETRIEB
0: Unterdrlickung istimmer giltig
1: Beschleunigung Verzégerung ist giiltig, konstante
Geschwindigkeit ist ungiltig
- " VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC o
((;1(? A(())11) Uberstomu:;ekr? rlckungs- Stellen Sie den Grenzwert fiir den Laststrom ein, der 0 01?03§OAJO‘V) BETRIEB
P Wert 100% entspricht dem Motornennstrom. ' =
], VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F10.02 Verstérkung der - . 100.0%
(0X0A02) Uberstromuntercriickung Stellen Sie die An§prechW||j<ung der (00~5000%) BETRIEB
Uberstromunterdriickung ein.
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VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Einstellen, ob der strombezogene Schutz aktiviert ist
Einheit: Welle-fiir-Welle-Stromgrenze (CBC)

0:aus 1:an

F10.03 ! Zehner: OC-Schutz Entstérung 0001
(0x0Ag3) |  Stomschuizeinstelngt | o\ oalt: Primére Entstorung 2: Sekundére (0000~0221) STOPP
Entstrung
Hunderte: SC-Schutz Entstérung
0: Normal 1: Primére Entstorung 2: Sekundare
Entstorung
F10.04 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0001
. Stromschutzeinstellung 2 Position der Einheit: Drehstrom und Schutzoptionen STOPP
(0x0A04) 0:Aus 1: Ein (0000~0001)
F10.1x: Spannungsschutz
Parameter Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) Name Inhalt (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F10.10 Hardware-Schutz gegen Legen Sie fest, ob die Hardware-Schutzfunktion fiir 0 STOPP
(0x0A0A) Bustiberspannungen Bustiberspannungen aktiviert ist. 0~1)
0:aus 1:an
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Wenn die Busspannung grofer als der
Uberspannungsunterdriickungspunkt ist, wird die
Beschleunigung und Verzogerung vertangsamt oder
gestoppt, um Uberspannungsfehler zu vermeiden.
F10.11 Unterdriickung von 0012
(0x0A0B) Busiiberspannungen Einheit: Uberspannungsunterdriickungsfunktion (0000 ~0012) STOPP
0:Aus 1: Nur Freigabe wahrend der Verzogerung 2:
Freigabe sowohl wahrend der Beschleunigung als
auch wahrend der Verzégerung
Tens: Ubererregungsfunktion
0:aus 1:an
T3:780
S2:365
(0~
- . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC Uberspannungspunkt)
((; 10%%) Ubempsngugr?;u&esrdmcku Eingestellter Busspannungswert zur Auslosung der ) T3 STOPP
9sp Uberspannungsunterdriickungsfunktion mepz%'vf';ggpunkts
UberspannL]ngspunktS
oV
F1043 Verstérkung der VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1000%
(00 AOD) Bustiberspannungsunterdrii | Einstellen der Ansprechwirkung der (0.0% ~5'00°00/ ) BETRIEB
ckung Uberspannungsunterdriickung liiiads
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Einstellen, ob die Energiebremsfunktion
F10.1 eingeschaltet ist 2
010 AOE) Energiebremse aktivieren 0:Aus N 0-2) BETRIEB
1: Ein, Aaber keine Uberspannungsunterdriickung
2: Einschalten und Einschalten der
Uberspannungsschutzfunktion.
T3735
S2:360
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC . 0
F10.15 Energieaufwendige Wenn die Busspannung grofier als dieser Wert ist, Uberspan?’gngspunkt) BETRIEB
(OxOAOF) Bremswirkung Spannung bgginnt die energieverbrauchende Bremse zu Uberspannungspunkt8
wirken. o 20vS2
Uberspannungspunkt:3
Vv
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VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Wenn die Busspannung unter dem
" Unterspannungsunterdriickungspunkt liegt, wird die
IF0ATE Unterspannungsschiiz fiir Betriebsfrequenz automatisch angepasst, um das 0 STOPP
(0x0A10) den Bus Absi . (0~1)
sinken der Busspannung zu unterdriicken und
den Unterspannungsfehler zu verhindem.
0:aus 1:an
T3:430
$2:240
o
F1047 Unterspannungs- V{F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC i Uberspannungspunki)
00 Aﬂ) unterdriickunasounkt Bus Eingestellter Busspannungswert zur Ausldsung der ) I8 ) STOPP
gsp Unterspannungsunterdriickungsfunkiion mep%;{';%sw”m
Uberspannungspunkt:3
PV
F1018 Veerstérkung der V[F SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0%
(00 A1 2) Busunterspannungs- Einstellen der Ansprechwirkung der (0.0% ~5'00 0%) BETRIEB
unterdriickung Unterspannungsunterdriickung ’ '
T3:350
$2:190
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC y (0~
F10.19 Unterspannungs- Stellen Sie die zuldssige Untergrenze der Ubempa”?g”gs"””kt) STOPP
(0x0A13) schutzpunkt Bus Busspannung ein. Unterhalb dieses Wertes meldet Uberspannungspunkts
der Wechselrichter einen Unterspannungsfehler. 20V:S2
Uberspannungspunkt3
Vv
F10.2x: Hilfsschutz
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Legen Sie fest, ob die Eingangs- und
Ausgangsphasenausfallschutzfunktionen aktiviert
sind.
Eingangs- und Einheit: Ausgangsphasenausfallschutz
F10.20 Ausgangsphasen- 0:aus 1:an 0021 STOPP
(0x0A14) verlustschutzoptionen Tens: Schutz vor Phasenausfall am Eingang (000~ 0121)
0:Aus 1: Ein, bei Erkennung des Eingangsverlustes
wird die Wamung A.ILF gemeldet und der Betrieb
wird fortgesetzt
2: Ein, bei Erkennung des Eingangsverlustes Phase
Fehler melden E.ILF, freier Stopp
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
. Stellen Sie den Prozentsatz der o
(&1(? A2115) Phigz\r?\?!ﬁﬂ\sntl?nﬁgiggegng Spannungserkennung der Eingangs-Phasenausfall- © j?SO/Z)% ) STOPP
Erkennungsfunktion ein, 100% entspricht der Bus- '
Nennspannung
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Legen Sie fest, ob die Kurzschlussschutzfunktion fur
den Umrichterausgang und die Erdung des
F10.22 " Umrichterliifters aktiviert ist. 0011
(0v0Ate) | OPton Erdkuzschlusssohuz | i i e chiussschutz am Ausgang (0000~0012) STOPP

0:aus 1:an
Tens: Kurzschlussschutz zwischen Lifter und Erde
0:aus 1:an
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F10.23

Auswahl der

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Einstellen der Betriebsart des Umrichterlifters
0: Der Liifter lauft nach dem Einschalten des
Wechselrichters.

eblasesteuerung : Nach der Abschaltung ist der Liifterbetrie ~;
00AT7) | Gebla ONIOFF | 1:Nach derAbschaltung st der Lifterbetieb 0-2 BETRIEB
temperaturabhangig und der Betrieb lauft.
2: Nach der Abschaltung stoppt der Lifter nach
F10.24, und der Betrieb ist temperaturabhéngig.
. . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(&1(? AZ%) Verfsﬂgj;gg:zrj: der Einstellen der Zeit vom Ausschalten bis zum 0 :i%g(())%o) STOPP
9 Stillstand des Kuhigeblases '
. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F10.25 Uberhitzung des Stellen Sie den Temperaturwert fiir die 80.0°C
. Wechselrichters oH1- Uberhitzungswamung des Wechselrichters ein, der ) BETRIEB
(0x0A19) 9 9 (0~100.0)
Wamnstufe hoherist als der Wert fiir die Meldung der :
Uberhizungswamung.
F10.3x: Lastschutz
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
Koefizient der VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F10.30 Moforiiberlastunds- Stellen Sie den Uberlastschutzkoeffizienten fiir den 100.0% STOPP
O0x0A1E 9 Lastmotor ein. Eine Erhhung dieses Wertes kann 0~250.0%,
schutzkurve "
die Uberlastfahigkeit des Motors erhchen.
Auswahl der
“ - VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
I Uberastcharakteristk des | | oo jo fost o die Uberlastschutzfunktion be 0 STOPP
(0x0A1F) Umrichters bei niedriger O . PR 0~1)
Drehzahl niedrigen Drehzahlen (weniger als 5 Hz) giiltig ist.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Stellen Sie zu diesem Zeitpunkt den Modus zur
Erkennung der Wechselrichterlastwarmnung und den
Frihwammodus ein
Einheit: Lastwamkontrolle 1 Einstellung
0: Keine Erkennung 1: Die Erkennungslast ist zu
groB
2: Ubermaige Lasterkennung nur bei konstanter
Geschwindigkeit 3: Unzureichende Lasterkennung
4: Unzureichende Lasterkennung nur bei konstanter
Geschwindigkeit
Zehn Ziffern: Einstellung der Warnung bei Erkennung
) - einer Lastwarnung 1
F10.32 Checkout-Einstellung fiir die S . e . 0000
(0x0A20) Ladewamung 0: weiterlaufen, Bericht A.LD1 1: freier Stopp, Bericht (0000~1414) STOPP

anE.LD1

Hundertste Stelle: Ladewamung Checkout 2
Einstellung

0: Keine Erkennung 1: Die Erkennungslast ist zu
grofy

2: UbermaRige Lasterkennung nur bei konstanter
Geschwindigkeit 3: Unzureichende Lasterkennung
4: Unzureichende Lasterkennung nur bei konstanter
Geschwindigkeit

Tausende: Einstellung der Warnung bei Erkennung
einer Lastwarnung 2

0: weiterlaufen, Bericht A.LD1 1: freier Stopp, Bericht
anE.LD1
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F10.33 Lastwamungserkennung
(0x0A21) Stufe 1

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Einstellen des Erkennungswerts der Lastwamnung 1
Bei der V/F-Steuerung entspricht dieser Wert 100 %
des Nennstroms des Motors.

Bei der Vektorregelung entspricht dieser Wert 100%
des Nennabtriebsmoments des Motors.

130.0%
(0~200.0%)

STOPP

F10.34 Lastwamungserkennungszeit
(0x0A22) 1

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Stellen Sie die Dauer der erkannten Lastwarnung 1
ein, und die Last ist wahrend der Dauer grofer als
der Lastwamungserkennungspegel, und die
Lastwamung 1 wird gemeldet.

50s
(0~60.0)

STOPP

F10.35 Lastwamnungserkennung
(0x0A23) Stufe 2

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Einstellen des Erkennungswerts der Lastwanung 1
Bei der \/F-Steuerung entspricht dieser Wert 100 %
des Nennstroms des Motors.

Bei der Vektorregelung entspricht dieser Wert 100%
des Nennabtriebsmoments des Motors.

130.0%
(0~200.0%)

STOPP

F10.36 Lastwamnungserkennungszeit
(0x0A24) 2

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Stellen Sie die Dauer der erkannten Lastwarnung 2
ein, und die Last st wahrend der Dauer groRer als
der Lastwamungserkennungspegel, und die
Lastwamung 2 wird gemeldet.

5.0s
(0~60.0)

STOPP

F10.4x: Uberlastungsschutz

Parameter

(Adresse) L0

Inhalt

Werkseinstellung
(Bereich)

Einstellbar
bei

F10.40 Ubergeschwindigkeitsschutz-
(0x0A28) funktionen

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Legen Sie die Auswahl des
Wamungserkennungsmodus und des Alarmmodus
fest, wenn die Abweichung zwischen der
vorgegebenen Motordrehzahl und der Istdrehzahl zu
groR ist.

Einheit: Sehen Sie sich die Auswahl an

0: Keine Erkennung 1: Nur bei konstanter
Geschwindigkeit Erkennung 2: Immer erkannt
Zehn Orte: Alarmauswahl

0: Freier Stopp und Stérungsmeldung 1: Alarm und
Weiterfahrt

0000
(0000~0012)

STOPP

F10.41 Erkennungsschwelle fiir
(0x0A29) Geschwindigkeitsabweichung
zuhoch

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Stellen Sie den Wert ein, der bei einer tiberméRigen
Geschwindigkeitsabweichung ermittelt wird. Dieser
Wert entspricht F01.10 [Hochstfrequenz].

10.0%
(0~60.0%)

STOPP

F10.42 Geschwindigkeitsabweichung
(0x0A2A) zu lange Erfassungszeit

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Stellen Sie die Erkennungszeit der ibermaRigen
Geschwindigkeitsabweichung ein. Wenn die
Geschwindigkeitsabweichung tibermaRig ist und die
Dauer langer als dieser Zeitwert ist, wird eine
Abweichungswarnung gemeldet.

2s
(0~60)

STOPP

F10.43 Geschwindigkeitsschutz-
(0x0A2B) aktion

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Auswahl des Alarmerkennungsmodus und des
Alarmmodus bei Uberdrehzahl des Motors einstellen
Einheit: Sehen Sie sich die Auswahl an

0: Keine Erkennung 1: Nur bei konstanter
Geschwindigkeit Erkennung 2: Immer erkannt

Zehn Orte: Alarmauswahl

0: Freier Stopp und Stérungsmeldung 1: Alarm und
Weiterfahrt

0002
(0000~0012)

STOPP
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F10.44 Geschwindigkeit Uiberschreitet

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Stellen Sie den Erkennungswert fiir die

110.0%

STOPP

(0x0A2C) Erfassungsschwelle Geschwindigkeitsiiberschreitung ein, der F01.10 (0~150.0%)
[Hochstfrequenz] entspricht.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Legen Sie die Dauer der Erkennung der
F10.45 Geschwindigkeit tiberschreitet | Geschwindigkeit fest, die 0.010s SToPP
(0x0A2D) Erfassungszeit Ruickmeldegeschwindigkeit ist gréRer als F10.44 (0~2.000)
und wird fiir diese Zeit fortgesetzt, und die
Geschwindigkeitswarnung wird erkannt.
F10.5x: Fehlerbehebungsschutz
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F10.50 Legen Sie die zulassigen Zeiten der Fehlerreset fest. 0
00 /_'\32) Fehlerriicksetzung Hinweis: Der Wert 0 bedeutet, dass die Funktion (0~10) STOPP
ausgeschaltet ist, andernfalls ist die Funktion
aktiviert.
F1051 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10s
3 Intervall fir Fehlerriicksetzung | Einstellen der Wartezeit von der Stdrung bis zum ; STOPP
(0x0A33) Reset (0~100.0)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F10.52 Anzahl der Dieser Wert gibt die Anzahl der durchgefiihrten 0 LESEN
(0x0A34) Fehlerriicksetzungen Fehlemicksetzungen an. Dieser Parameter ist ein
Nur-Lese-Parameter.
4.14 F11: Operator Parameter
F11.0x: Tastenbedienung
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Keine Sperre 1: Sperre fiir die Anderung von
F11.00 Parametern der Tastaturfunktion 0
(0x0B00) Auswahl der Tastensperre 2: Funktionsparameter und Sperrung der Nichtstart- 0~3) BETRIEB
und Stopptaste 3: Funktionsparameter und
Vollsperrung der Taste
F11.01 - VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(0x0B01) Passwortiir die Tastensperre Passwort fiir die Tastensperre festiegen (0~65535) BETRIEB
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Ungiittig 1: Umgekehrter Laufschlissel
2: Vorwarts-Tipplauftaste 3: Rickwérts-Tipplauftaste
4: Schalter fiir Tastaturbefehlskanal und
Terminalbenennungskanal
Il . T astalur- 5: Schalter fiir Tastaturbefehlskanal und 0 STOPP
(0x0B02) Multifunktionstastenauswahl S 0~7)
Kommunikationsbenennungskanal
6: Schalter fiir Terminal-Befehiskanal und
Kommunikationsbenennungskanal
7: Tastatur, Terminal,
Kommunikationsbefehlszyklusumschaltung
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Nicht-Tastatur-Steuermodus ist ungiltig
F11.03 Einstellungen der STOP- 1: Der Nicht-Tastatur-Steuermodus stoppt gemai 0 STOPP
(0x0B03) Taste der Tastatur dem Stoppmodus (0~2

2: Nicht-Tastatur-Steuermodus stoppt im freien
Modus
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F11.04
(0x0B04)

Status-Schnittstelle Auf- und
Ab-Tasten (Drehknopf)
Funktionsauswahl

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Aufiwérts- und Abwartstasten der Einheitstastatur
zum Andern der Auswahl

0: Ungiiltig 1: Wird zur Einstellung der
Frequenztastatur verwendet F01.09

2: zur Einstellung der PID-Tastatur mit F13.01

3: Aufwarts- und Abwartstasten der Tastatur zum
Andem der Parametemummer

Platz zehn: Abschaltbare Lagerung

0: Frequenzabschaltung wird nicht gespeichert 1:
Frequenzabschaltung wird gespeichert
Hunderte: Aktion Grenze

0: Laufstopp einstellbar 1: Nur wahrend des Betriebs
einstellbar, stoppen und halten

2 Einstellbar wahrend des Betriebs, Stopp und
Léschen

0011
(0000~0213)

STOPP

F11.05
(0x0B05)

Nach-oben- und Nach-unten-
Tasten zum schnellen Andem
der Parametercode-
Einstellung

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Zehn Ziffern: yy-Einstellung in
Funktionsparameternummer Fxx.yy 00~99
Hunderttausendstel: xx-Einstellung in
Funktionsparameternummer Fxx.yy 00~15

0109
(0000 ~ 1563)

BETRIEB

F11.06
(0x0B06)

Auswahl der
Tastaturbefehistasten

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Einheiten: Eingebaute, externe Tastenbefehle
(Fahrbefehl, Stopp-/Riicksetzbefehl)

0: Externe Prioritat, wenn die externe gliltig ist, ist die
eingebaute ungiltig.

1: Eingebaute Prioritét, wenn die eingebaute gliltig
ist, ist die externe unglitig

2: Sowohl intem als auch extern sind giiltig, der
Stopp-/Riicksetzbefehl hat Vorrang; wenn Vorwarts-
und Riickwartsfahrt gleichzeitig gtiltig sind, wird er
als Stoppbefehl verwendet.

0000
(0000~ 1122)

STOPP

F11.1x: Statu

s Interface Zyklische Uberwachung

Parameter
(Adresse)

Name

Inhalt

Werkseinstellung
(Bereich)

Einstellbar
bei

F11.10
(0x0B0A)

Status-Schnittstelle linke
Umschalttaste, rechte
Umschalttaste
Funktionsauswahl

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Einheit: linke Umschalttaste zum Einstellen der
ersten Zeile der Uberwachung

0: Ungiiltig 1: Giiltig

Zehner: rechte Umschalttaste zum Einstellen der
2weiten Zeile der Uberwachung

0: Ungiittig 1: Giltig

Wenn die linke/rechte Umschalttaste ungiltig ist,
wird der Anzeigewert des Monitors nach dem
Einschalten als Parameter 1 angezeigt.

00t
(0000~ 0011)

STOPP

F11.11
(0x0B0B)

Die erste Zeile der Tastatur
zeigt den Parameter 1

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

Zehn Ziffern: yy-Einstellung im
Uberwachungsparameter Nummer Cxx.yy 00~63
Hunderttausende: Uberwachungsparameternummer
Cxx.yy xx Einstellung 00~07

0000
(0000~ 0763)

BETRIEB

F11.12
(0X0BOC)

Die erste Zeile der Tastatur
zeigt den Parameter 2

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Dito

0001
(0000~ 0763)

BETRIEB

F11.13
(0X0BOD)

Die erste Zeile der Tastatur
zeigt den Parameter 3

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Dito

0002
(0000~ 0763)

BETRIEB

F11.14
(0X0BOE)

Die erste Zeile der Tastatur
zeigt den Parameter 4

VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Dito

0011
(0000~ 0763)

BETRIEB
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F11.15 Die zweite Zeile der Tastatur | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0002 BETRIEB
(0xOBOF) zeigt den Parameter 1 Dito (0000 ~ 0763)
F11.16 Die zweite Zeile der Tastatur | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0004 BETRIEB
(0x0B10) zeigt den Parameter 2 Dito (0000 ~0763)
F11.17 Die zweite Zeile der Tastatur | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0010 BETRIEB
(0x0B11) zeigt den Parameter 3 Dito (0000~ 0763)
F11.18 Die zweite Zeile der Tastatur | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0012 BETRIEB
(0x0B12) zeigt den Parameter 4 Dito (0000 ~0763)
F11.2x: Uberwachungsparameter
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Ziffer der Einheit: Auswahl der
Ausgangsfrequenzanzeige
0: Zielfrequenz
) - 1: Betriebsfrequenz >=
F11.20 Einstellungen fir die o S L 0002
(0x0B14) Tastaturanzeige § Zglfrequepz, die Filtertiefe steigt mit diesem Wert (0000~ 111F) BETRIEB
ehn: reserviert
Hunderte: Power Display Abmessungen
0: Leistungsanzeige in Prozent (%)
1: Leistungsanzeige in Kilowatt (kW)
Tausender: reserviert
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F11.21 Faktor der o R ) 100.0%
(0x0B15) Geschwindigkeitsanzeige Stellen Slle die Geschwindigkeitsanzeige von (0.0%-5000%) BETRIEB
C00.06 ein.
F1.22 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0%
(0X0B16) Faktor der Leistungsanzeige | Stellen Slle die Ausgangsleistungsanzeige von (0.0%~500.0%) BETRIEB
C00.10 ein.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Einheit: Reserviert
Zehn: C05 display selection
0: Automatisches Umschalten je nach Steuerungsart
1: Parameter fiir den VF-Modus
2: Parameter fiir den VC-Modus
Hundertste Stelle: C00.40~C00.63 Anzeigeauswahl
Auswahl der Anzeige der 0: nicht anzeigen
(('J:x101821?;) Uberwachungs- 1: anzeigen (OOOgclogFFF) BETRIEB
parametergruppe Tausende: Kommunikation Fehlercode
Schaltfreigabe
0: nicht akiviert
1: Aktivieren, der Fehlercode wird bei 485-
Kommunikation auf denselben wie bei AC300
umgeschaltet
2: Aktivieren, der Fehlercode wird auf die AC70
umgeschaltet, wenn die 485-Kommunikation
. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
((I;JBZ%) ngméﬁjr:g!g;mg Einheit: Ausgangsstrom Anzeigefilter (000%09500':) BETRIEB
0~F: je groRer der Wert, desto tiefer der Filter
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Auswahl der Anzeige, wenn |  Einstellen der Anzeigeauswahl, wenn der Motor
F11.25 ) . ) 0
(0x0B19) der Motor eingemessen eingemessen \A(|rd . 0~1) STOPP
wird. 0: Status des Einmessens anzeigen 1: Status des

Einmessens nicht anzeigen
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VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC

F11.27 Auswahl der Einheit: Die Stérung wird angezeigt, wenn die 0001 BETRIEB
(0x0B1B) Stérungsanzeige Stérung behoben ist. (0000 ~ 0001)
0: Nicht anzeigen 1: Anzeige
4.15 F12: Kommunikationsparameter
F12.0x: MODBUS Slave Parameter
arameter lerkseinstellung instellbar
P Name Inhalt Lo el L
(Adresse) (Bereich) bei
F12.00 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
(0X0C00) Host-Slave-Auswahl 0: Slave, 1Host 0~1) STOPP
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F12.01 Modbus- . o iy ! 1
(0x0C01) Kommunikationsadresse glt:czrsl Zﬁ unterschiedliche Werte fiir verschiedene (1~247) STOPP
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F12.02 Auswahl der 0:1200 bps 1:2400 bps 2:4800 bps 3 STOPP
(0x0C02) Kommunikations-Baudrate | 3:9600 bps 4:19200 bps 5:38400 bps (0~6)
6:57600 bps
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: (N, 8, 1) keine Paritét, Datenbits: 8, Stoppbits: 1
1:(E, 8, 1) gerade Paritat, Datenbits: 8, Stoppbits: 1
F1203 2:(0, 8, 1) ungerade Paritét, Datenbits: 8, Stoppbits: 0
(OxOéOB) Modbus-Datenformat 1 0~5) STOPP
3:(N, 8, 2) keine Paritét, Datenbits: 8, Stoppbits: 2
4: (E, 8, 2) gerade Paritét, Datenbits: 8, Stoppbits: 2
5: (O, 8, 2) ungerade Paritét, Datenbits: 8, Stoppbits:
2
] VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(502(';%‘2) Vﬁrser}t;?:uzg V;:nm)?g:]s_ 0: Schreibvorgang hat eine Antwort 1: © 9 1) BETRIEB
gung Schreibvorgang hat eine Antwort
" ! VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(5202(';%%) APRuOErOGe b€l | ingteen e Zeit i ie Modbus- p fggms) BETRIEB
Kommunikationsantwortverzdgerung
- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(52026%?5) M“ﬁf‘:;ﬁ[&’::&:‘f;‘t’”s' Legen Sie die Zeit des Modbus-Kommunikations- o1 j?go 09 BETRIEB
Timeout-Fehlers fest ’ '
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F12.07 Verarbeitung von 0: Zeitiiberschreitungsfehler nicht erkennen 1: Fehler 0 BETRIEB
(0x0C07) Kommunikationstrennungen | und freier Stopp (0~3)
2: Wamnung und Weiterfahrt 3: Zwangsstopp
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F12.08 Empfangsdaten (Adresse - " 0.00
(0x0C08) 0x3000) Nulvorspannung (()):f;g(t)léonektur Kommunikationsdaten fiir Adresse (-100.00-100.00) BETRIEB
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F12.09 Empfangsdaten (Adresse . o 100.0%
(0x0C09) 0x3000) Verstarkung Linearkorrekte Kommunikationsdaten der Adresse (0.0%~500.0%) BETRIEB

0x3000.
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F12.1x: MODBUS Host Parameter

Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Ungiltig 1: Host-Fahrbefehl
2: vorgegebene Frequenz des Hosts
3: Ausgangsfrequenz des Hosts
4: Host obere Grenzfrequenz
F12.10 Host gender zyklisch 5: Host vorgegebenes Drehmoment 0031 BETREB
(0xOCOA) Parameterauswahl 6: Host-Ausgangsdrehmoment (0000 ~ CCCC)
7: Reserviert
8: Reserviert 9: Host-PID angegeben
A: Host-PID-Riickmeldung
B: Reserviert
C: Wirkstromkomponente
F12.11 Frequenz der VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000
. benutzerdefinierten Festlegen der Frequenz fiir die benutzerdefinierte BETRIEB
(0x0COB) ; (0000 ~ FFFF)
Adresseinstellung Adresse
Befehl mit
F12.12 ’ VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000
(0x0C0C) benutzerdefiierten Befehl setzen, um eine eine Adresse zu vergeben (0000 ~ FFFF) BETRIES
Adresseinstellungen
F1213 Befehl, der als VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0001
3 Vorwértslaufbefehlswert Der Set-Befehl wird als Wert fiir den BETRIEB
(0x0COD) . A (0000 ~ FFFF)
angegeben wird Vorwartslaufbefehl angegeben.
F12.14 Befehl, der als VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0002
. Ruickwartsfahrbefehlswert Der eingestellte Befehl wird als umgekehrter BETRIEB
(0x0COE) : (0000 ~ FFFF)
angegeben wird Fahrbefehlswert angegeben.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Filty Befef, der als SOpp- | pey cinestele Befehi wird als Wert firden 0005 BETRIEB
(0xOCOF) Befehlswert angegeben wird (0000 ~ FFFF)
Stoppbefehl angegeben.
F12.16 Befehl, der als Reset- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0007 BETREEB
(0x0C10) Befehlswert angegebenwird | Befehl als Reset-Befehlswert setzen (0000 ~ FFFF)
F12.3x: Profibus-DP
Parameter Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) 22D Ll (Bereich) bei
F12.30 Adresse der DP- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1 BETRIEB
(0xOC1E) Karte Einstellen der Adresse der DP-Karte (1~247)
F12.4x: CAN-Modus
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
F12.40 Auswahl des CAN- | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1 BETRIEB
(0x0C28) Modus 0: Slave 1: Host-Station von VEICHI 0~1)
F1241 Adresse fiir die VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1 BETRIEB
(0x0C29) Kommunikation Einstellen der Adresse des Slaves (1~247)
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Auswahl der VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F12.42 oo 0:20 kbps 1:50 kbps 2:100kbps 3
(0X0C2A) K°mB";‘J’;'r§2°"S 3:125Kbps 4:250kbps 5:500kbps (0~6) BETRES
6:1Mbps
F12.5x: EX-A,EX-B Kommunikation
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Verarbeitung der Einheit: EX-A Porttrennungs-Aktionsmodus
Kommunika%ons— 0: Keine Erkennung 1: Alarm und freier Stopp 2: Warnung
F250 unterbrechung des | U9 VWeierfanr 0000 BETRIEB
(0x0C32) Erweiterungs- Zehn Ziffern: EX-B Portirennungs-Aktionsmodus (0000~0022)
ans chlussgs 0: Keine Erkennung
1: Alarm und freier Stopp
2: Warnung und Weiterfahrt
Aktualisieruna der VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F1251 Parameter ges 0: Keine Aktualisierung 1: Der Ausgangswert wurde nach 0
(0x0é33) Enweiterunds- dem Einschalten aktualisiert 0~2) BETRIEB
anschiusses EX— A 2: Erweiterungsanschluss EX-A Parameter
Wiederherstellung Anfangswert
- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F1252 A;t:raall:::g:geier 0: Keine Aktualisierung 1: Der Ausgangswert wurde nach 0
: . dem Einschalten aktualisiert BETRIEB
(0x0C34) Erweiterungs- o " (0~2)
anschiusses EX-B 2 ngdemerstellung des EX-n-Parameters fiir den
Erweiterungsanschluss (Anfangswert)
aﬁgﬁ;&i’:’g& VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F12.53 Uberwachunds- Zehn Ziffern: die untere Adresse besteht aus 8 Ziffemn 00 bis 0001 BETRIEB
(0x0C35) rahmen g 63 (0000 ~ 0763)
Adressgruppe 1 Hunderttausender: Adresse hoch 8 Bits 00 ~ 07
Erweiterungs-
anschluss EX-Azur
F12.54 - VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0002
(0X0C36) U}.\ﬁfmﬂ‘ggf’ Dito (0000~ 0763) BETREB
gruppe 2
Erweiterungs-
F1255 ANSCUSS EXAZLIT | e sy FyG PMVF PMSVC PMFVC 0007
Uberwachung der . BETRIEB
(0x0C37) Rahmenadress- Dito (0000 ~ 0763)
gruppe 3
Erweiterungs-
anschluss EX-A
F12.56 " VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0011
(00C38) Ubem;g"gs' Dito (0000~ 0763) BETRIEB
Adressgruppe 4
Erweiterungs-
anschluss EX-B
F12.57 " VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0001
(0x0C39) Ube“ﬁf’ﬁ;g‘r‘lngs' Dito (0000~ 0763) BETRES
Adressgruppe 1
Erweiterungs-
anschluss EX-B
F12.58 - VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0002
Ooca | ‘oewachmgder | py, (0000~ 0763) BETRIEB
gruppe 2
Erweiterungs-
F12.59 anschluss EX-B VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0007 BETRIEB
(0x0C3B) Uberwachung der Dito (0000 ~ 0763)
Rahmen-
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adressgruppe 3
Erweiterungs-
schnittstelle EX-B
F12.60 - VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0011
(00C3C) Uberwachungs- Dito (0000~ 0763) BETRIEB
rahmen
Adressgruppe 4
4.16 F13: Prozess-PID-Regelung
F13.00-F13.06: PID gegeben und Riickmeldung
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: Keyboard digital PID gegeben
1: Keyboard analog Potentiometer gegeben
2: Strom/Spannung analog Al1 gegeben
F13.00 PID-Regler bei 3: Strom/Spannung analog Al2 gegeben 0
(OXObOO) gegebener 4: Reserviert 0~9 BETRIEB
Signalquelle 5: Klemmenimpuls PUL gegeben
6: RS485-Kommunikationsreferenz
7: Optionskarte
8: Klemmenauswahl
9: Kommunikation bei Wirkstrom
Fraor | SR AGEERD |y syc v pHVE PMSVC PV 50.0% BETRER
(0x0D01) geg Digitaler PID-Vorgabe-/Riickfiihrwert der Tastatur einstellen (0.00%~100.0%)
Riickmeldung
F13.02 PID gegebene VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.00s BETRIEB
(0x0D02) Anderungszeit Einstellen der PID-Anderungszeit (0.00~60.00s)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
0: digitale PID-Riickmeldung der Tastatur
1: analoge Potentiometer-Riickmeldung der Tastatur
Quelle des 2: Strom/Spannung analog Al1 Riickmeldung
F13.03 Riickkopplungs- 3: Strom-/Spannungsriickfiihrung analog Al2 2 BETRIEB
(0x0D03) signals des PID- 4: Reserviert (0~9)
Reglers 5: Klemmenimpuls PUL-Riickmeldung
6: RS485-Kommunikationsriickmeldung
7: Optionskarte
8: Klemmenauswah! 9: Lokaler Wirkstrom
F13.04 “g@g;;g"eﬁi“ g_es VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0010s BETRIEB
(0x0D04) sigggls 9 Einstellen der Tiefpassfitterzeit des Riickkopplungssignals (0.000~6.000s)
F13.05 \éifkfgk“r;gnde: VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100 BETRIER
(0X0D05) sigﬁgls 9 Verstirkung des Riickkopplungssignals einstellen (0.00~10.00)
F13.06 Bereich des VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0 BETRIEB
(0x0D06) Ruickmelde-signals Einstellen des Riickmeldesignalbereichs (0~100.0)
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F13.07-F13.24: PID Einstellung

Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) beiv
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Position der Einheit: Auswahl des Feedback-Merkmals
F13.07 Auswah! der PID- 0: Positives Merkmal 1: Negatives Merkmal 0100 BETRIEB
(0x0D07) Regelung Tausende:unterschiedliche Anpassungseigenschaften (0000 ~ 1111)
0: Differenzieren der Abweichung
1: Differenzieren der Riickmeldung
F13.08 PID-Vorgabewert VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0% BETRIEB
(0x0D08) Ausgang PID-Vorgabewert einstellen (0.0%~100.0%)
F13.09 Laufzeit des PID- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0s BETRIEB
(0x0D09) Vorgabewertes Einstellen der Laufzeit des PID-Voreinstellungsausgangs (0.0~6500.0s)
F13.10 Grenze der PID- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0% BETRIEB
(0xODOA) Regelabweichung Einstellen der PID-Regelabweichungsgrenze (0.0%~100.0%)
F13.11 Proportionale VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.100 BETRIEB
(0x0DO0B) Verstérkung P1 Einstellen der Proportionalverstérkung P1 (0.000~4.000)
F13.12 Inteqrationszeit 1 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.0s BETRIEB
(0x0D0C) g Einstellen der Integrationszeit 11 (0.0~600.0s)
F13.13 Differentialverstarkung | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.000s BETRIEB
(0x0DOD) D1 Einstellung der Differenzverstérkung D1 (0.000~6.000s)
F13.14 Proportionale VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.100 BETRIEB
(0xODOE) Verstérkung P2 Einstellung der Proportionalverstarkung P2 (0.000~4.000)
F13.15 ) ’ VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.0s
(0XODOF) Integrafionszeit2 | & ctelien der Integrationszeit 12 (0.0~600.05) BETRIEB
F13.16 Differentialverstarkung | VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.000s BETRIEB
(0x0D10) D2 Einstellung der Differenzverstarkung D2 (0.000~6.000s)
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
ey Zustand desPID- | o Nient cchatten 1: Schatten mit D-Klemme 2: Schatten je 0 BETRIEB
(0xoD11) Schalters . (0~2
nach Abweichung
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F13.18 Schaltabweichung Stellen Sie den unteren Wert der Schaltabweichung ein. 20.0% BETRIEB
(0x0D12) niedriger Wert Wenn die PID-Abweichung kleiner als dieser Wert ist, (0.0%~100.0%)
verwenden Sie den Parameter Verstérkung 1.
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F13.19 Schaltabweichung Stellen Sie den hohen Wert der Schaltabweichung ein. 80.0% BETRIEB
(0x0D13) hoher Wert Wenn die PID-Abweichung groRer als dieser Wert ist, 0.0%~100.0%
verwenden Sie den Parameter Verstarkung 2.
F13.21 Differenzielle VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 50% BETRIEB
(0x0D15) Begrenzung Differenzgrenze einstellen (0.0%~100.0%)
F13.22 Obere Grenze des VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 100.0% BETRIEB
(0x0D16) PID-Ausgangs Einstellen der PID-Ausgangsgrenze (0.0%~100.0%)
F13.23 Untere Grenze des VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.0% BETRIEB
(0x0D17) PID-Ausgangs Einstellen der unteren Grenze des PID-Ausgangs (-100.0~F13.22)
F13.24 Filterzeit des PID- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0.000s BETRIEB
(0x0D18) Ausgangs Einstellen der PID-Ausgangsfiterzeit (0.000~6.000s)
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F13.25-F13.28: PID-Bewertung der Riickkopplungsunterbrechung

Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F13.25 Auswahl der 0: PID-Betrieb ohne Fehlermeldung fortsetzen 1: Anhalten 0
(OxOIj1 9 Aktion bei und Fehler melden 0~3 STOPP
Feedbackausfall 2: PID-Betrieb fortsetzen und Alarmsignal ausgeben
3: Betrieb mit der aktuellen Frequenz, Ausgabe eines
Alarmsignals
F13.26 Erkennungszeit VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.0s BETRIEB
(0xOD1A) Feedbackausfall Zeit fiir die Erkennung des Feedbackausfalls einstellen (0.0~120.0s)
" VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F13.27 Oberer Grenzwert fiir L . 100.0
(00D1B) Drahtbruchalam :(.eesgtjen Sie die Obergrenze fiir den Unterbrechungsalarm (0.0%-100.0%) BETRIEB
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
F13.28 Drahtbruchalarm " " 0.0%
(00D1C) unterer Grenzwert :(.eesgtjen Sie die Obergrenze fiir den Unterbrechungsalarm (00%-100.0%) BETRIEB
F13.29-F13.33: PID Standby Funktion
Parameter Name Inhalt Werkseinstellung Einstellba
(Adresse) (Bereich) r bei
F13.9 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0
N Standby an/aus Einstellen, ob der Schlaf wirksam ist BETRIEB
(0x0D1D) ) e (0~1)
0: aus 1: giltig
F13.30 Standbyhéufiokeit VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC (ggg?;; BETRIER
(OXOD1E) yhauig Einstellen der Schiaffequenz '
Frequenz)
F13.31 " VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 60.0S
(00D1F) | Sendyoyverzgenng | piocioien der Zeit der Stancybyverzogerung (0.0~3600.08) BETRIEB
F13.32 Abweichung beim VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 50% BETRIER
(0x0D20) Aufwachen Aktivierungsabweichung einstellen (0.0%~50.0%)
F13.33 Verzdgerung beim VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1.08 BETREEB
(0x0D21) Aufwachen Aktivierungsverzgerung einstellen (0.0~60.0S)
4.17 F14 :Multi-Speed und einfache PLC
F14.00~F14.14: Mehrgeschwindigkeit gegeben
Parameter Werkseinstellung .
(Adresse) Name Inhalt (Bersich) Einstellung
10.00Hz
F14.00 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(OX0EQ0) Mult-Speed 1 PLC-Multidrehzahl einstellen 1 (0.00-Max BETRIEB
Frequenz)
20.00Hz
F14.01 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(OX0EO1) Mult-Speed 2 PLC-Multispeed einstellen 2 (0.00~ Max BETRIEB
Frequenz)
30.00Hz
F14.02 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(0X0E02) Mult-Speed 3 PLC-Multispeed einstellen 3 (gggueMn;x BETRIEB
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40.00Hz
F14.03 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(0X0E03) Mult-Speed 4 PLC-Multidrehzahl einstellen 4 gggug’r'; BETRIEB
F14.04 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 5000tz
(OXOEQ4) Muit-Speed 5 PLC-Multdrehzahl einstellen 5 ggg;emn;’;‘ BETRIEB
F14.05 Mult-Soced 6 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC (0486(103; BETRIEB
(0xOE05) P PLC-Multispeed einstellen 6 Fll'equenz)
F14.06 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 3000tz
(OX0E06) Muit-Speed 7 PLC-Multdrehzahl einstellen 7 ggg;emn;’;‘ BETRIEB
20.00Hz
F14.07 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(0X0E07) Mult-Speed 8 PLC-Multidrehzahl einstellen 8 (gggueMn;x BETRIEB
F14.08 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 1000z
(OX0E08) Muit-Speed 9 PLC-Multdrehzahl einstellen 9 (Ifrgg;mi’)‘ BETRIEB
F14.09 Ml Speeet 10 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC (0286(10“","; BETRIEB
(0x0E09) PLC-Multidrehzahl einstellen 10 Fll'equenz)
F14.10 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 3000tz
(OXOEQA) Mult-Speed 11 PLC-Multcrehzahl einstellen 11 ggg;emn;’;‘ BETRIEB
40.00Hz
F14.11 ' VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(OXOE0B) Mult-Speed 12 PLC-Multispeed einstellen 12 (Ifrggug’r';’)‘ BETRIEB
50.00Hz
F14.12 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(0X0E0C) Mult-Speed 121 by ¢ Multispeed einstellen 12 (Ifrggami’)‘ BETRIEB
40.00Hz
F14.43 ' VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
(OXOEQD) Mult-Speed 14 PLC-Multdrehzahl einstellen 14 (Ifrggug’r';’)‘ BETRIEB
F14.14 Ml Speee 15 VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC (0386(103; BETRIEB
(OxOEOQE) PLC-Multidrehzahl einstellen 15 Fll'equenz)
F14.15:PLC Auswahl der Betriebsart
Parameter Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) 22D S (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Position der Einheit: Zyklusmodus
0: Stopp nach einmaligem Zyklus 1: Kontinuierlicher Zyklus
2: Beibehaltung des Endwertes nach einmaligem Zyklus
Zehnter Platz: Zeitmessgerat
F14.15 PLC Auswahl der 0: Sekunde 1: Minute 2: Stunde 0000 BETREEB
(OxOEQF) Betriebsart Hunderte: Abschaltbare Speicherung (0000 ~ 2122)

0: keine Speicherung 1: Speicherung

Tausende: Startup-Modus

0: Wiederholung ab der ersten Stufe

1: Neustart aus der Phase der Ausfallzeit

2 fir den Rest der Stillstandsphase weiterlaufen
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F14.16~F14.30: PLC Auswahl der Betriebszeit

Parameter Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) 22D Ll (Bereich) bei
F14.16 ; VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0
(0QEf0) | PO Sufelauizelt | oo freitder 1. Stufe einstellen (00-65000(simh)) | BETREB
F14.17 : VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0
(OEt)) | PLC2Sufelavizeit | oo et der2. Stue einstellen (00-65000(mh) | BETREB
F14.18 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0
(wEr) | PLC3Sufelauizeit | oo treitder3. Stie cinstellen (0,0~6500,0(s/mrh)) BETRES
F14.19 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0
(wEr) | PLO4Sufelavizelt | oo treitder 4. Stufe cinstellen (0,0~6500,0(s/m)) BETRES
F14.20 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0
(0E14) | PLCSSufelaufzeit | oo treitders. Stife cinstellen (00-65000(simty) | BETRIEB
F14.21 ; VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0
(OQEts) | PLCB-Sufelauizelt | b o) o et der . Stufe cinstellen (00-65000(simh)) | BETRIEB
F14.22 : VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0
(00Ete) | PLCT-Sufelautzeit | o o) o freit der 7. Stue einstellen (0,0~6500,0(s/mih) BETRES
F14.23 . | VIFSVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0
(et | PLC8 Sufelavizeit | o oo ot fenjautzeit einstelen (00~65000(simh)) | BETREB
F14.24 . VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0
(wEtg) | PLCO-Sufelaufzeit | o o) o freit dor 9. St einstellen (0.0-65000(simh)) | BETRIEB
F14.25 PLC 10. Stufe VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0 BETRIEB
(0xOE19) Laufzeit PLC-Laufzeit der 10. Stufe einstellen (0,0~6500,0(s/m/h))
F14.26 Laufzeit der PLC11. VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0 BETRIEB
(0XOE1A) Stufe PLC-Laufzsit der 11. Stufe einstellen (0,0~6500,0(s/m/h))
F14.27 PLC 12. Stufe VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0 BETRIEB
(0xOE1B) Laufzeit PLC-Laufzeit der 12. Stufe einstellen (0,0~6500,0(s/m/h))
F14.28 PLC 13. Stufe VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0 BETRIEB
(0xOE1C) Laufzeit Laufzeit der 13. Stufe der SPS einstellen (0,0~6500,0(s/m/h))
F14.29 PLC 14. Stufe VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0 BETRIEB
(0xOE1D) Laufzeit PLC-Laufzeit der 14. Stufe einstellen (0,0~6500,0(s/m/h))
F14.30 PLC 15. Stufe VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 10.0 BETRIEB
(0xOE1E) Laufzeit Laufzeit der 15. Stufe der SPS einstellen (0,0~6500,0(s/m/h))
F14.31~F14.45:PLC Betriebsrichtung und Zeitauswahl
Parameter Werkseinstellung Einstellbar
(Adresse) R S (Bereich) bei
VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC
Unitt: Die Laufrichtung dieses Segments (verglichen mit
dem Laufbefehl)
SPS-Richtung sowie | 0: gleiche Richtung 1: umgekehrt
F14.31 Beschleunigungs- Zehn Ziffern: Beschleunigungs- und Abbremszeit fiir 0000
9ung 9ung BETRIEB
(0xOE1F) und Abbremszeitder | diesen Abschnitt (0000~0031)
1. Stufe 0: Beschleunigung/Verzégerung Zeit 1 1:

Beschleunigung/Verzdgerung Zeit 2
2: Beschleunigungs-/Verzogerungszeit 3 3:
Beschleunigungs-/Verzégerungszeit 4
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SPS-Richtung sowie
F14.32 Beschleunigungs- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 BETREB
(0x0E20) und Verzgerungszeit | Die gleichen Einstellungen wie F14.31 (0000~0031)
der 2. Stufe
SPS-Richtung sowie
F14.33 Beschleunigungs- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 BETRIER
(0x0E21) und Abbremszeitder | Die gleichen Einstellungen wie F14.31 (0000~0031)
3. Stufe
SPS-Richtung sowie
F14.34 Beschleunigungs- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 BETRIER
(0x0E22) und Verzdgerungszeit | Die gleichen Einstellungen wie F14.31 (0000~0031)
der4.
SPS-Richtung sowie
F14.35 Beschleunigungs- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 BETRIER
(0x0E23) und Abbremszeitder | Die gleichen Einstellungen wie F14.31 (0000~0031)
5. Stufe
SPS-Richtung sowie
F14.36 Beschleunigungs- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 BETRIER
(0x0E24) und Abbremszeitder | Die gleichen Einstellungen wie F14.31 (0000~0031)
6. Stufe
SPS-Richtung sowie
F14.37 Beschleunigungs- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 BETREEB
(0xOE25) und Abbremszeitder | Die gleichen Einstellungen wie F14.31 (0000~0031)
7. Stufe
SPS-Richtung sowie
F14.38 Beschleunigungs- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 BETREEB
(0xOE26) und Abbremszeitder | Die gleichen Einstellungen wie F14.31 (0000~0031)
8. Stufe
SPS-Richtung sowie
F14.39 Beschleunigungs- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 BETRIEB
(0x0E27) und Verzgerungszeit | Die gleichen Einstellungen wie F14.31 (0000~0031)
der 9h-Stufe
SPS-Richtung sowie
F14.40 Beschleunigungs- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 BETRIEB
(0xOE28) und Abbremszeitder | Die gleichen Einstellungen wie F14.31 (0000~0031)
10. Stufe
SPS-Richtung sowie
F14.41 Beschleunigungs- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 BETRIEB
(0x0E29) und Verzgerungszeit | Die gleichen Einstellungen wie F14.31 (0000~0031)
der 11. Stufe
SPS-Richtung sowie
F14.42 Beschleunigungs- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 BETRIEB
(OxOE2A) und Verzgerungszeit | Die gleichen Einstellungen wie F14.31 (0000~0031)
der 12. Stufe
SPS-Richtung sowie
F14.43 Beschleunigungs- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 BETREEB
(0xOE2B) und Verzgerungszeit | Die gleichen Einstellungen wie F14.31 (0000~0031)
der13.
SPS-Richtung sowie
F14.44 Beschleunigungs- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 BETREEB
(0x0E2C) und Verzgerungszeit | Die gleichen Einstellungen wie F14.31 (0000~0031)
der 14. Stufe
SPS-Richtung sowie
F14.45 Beschleunigungs- VIF SVC FVC PMVF PMSVC PMFVC 0000 BETREEB
(0xOE2D) und Abbremszeitder | Die gleichen Einstellungen wie F14.31 (0000~0031)
154. Stufe

4.18 COx: Uberwachungsparameter
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C00: Basistiberwachung

Parameter (Adresse) Name Parameter (Adresse) Name
€00.00 (0x2100) Frequenz €00.20 (0x2114) Analoger Ausgang AO
C00.01 (0x2101) Ausgangsfrequenz €00.21 (0x2115) Reserviert
€00.02(0x2102) Ausgangsstrom €00.22 (0x2116) Zahlwert des Zahlers
€00.03 (0x2103) Eingangsspannung €00.23 (0x2117) Einschaltdauer
C00.04 (0x2104) Die Ausgangsspannung €00.24 (0x2118) Kumulierte Betriebszeit der Maschine
C00.05 (0x2105) Mechanische Geschwindigkeit €00.25 (0x2119) Leistungsstufe des Wechselrichters
C00.06 (0x2106) Drehmoment C00.26 (0x211A) Nennspannung des Wechselrichters
€00.07 (0x2107) Abtriebsdrehmoment €00.27 (0x211B) Nennstrom des Wechselrichters
€00.08 (0x2108) PID gegeben €00.28 (0x211C) Software-Version
€00.09 (0x2109) PID-Riickmeldung €00.29 (0x211D) PG-Riickmeldefrequenz
€00.10 (0x210A) Ausgangsleistung €00.30 (0x211E) Zeitmessung
€00.11 (0x210B) Busspannung €00.31 (0x211F) PID-Ausgangswert
€00.12 (0x210C) Modul Temperatur 1 €00.32 (0x2120) Wechselrichter-Software Subversion
C00.13 (0x210D) Modul Temperatur 2 C00.33(0x2121) Winkel der Geberriickfiihrung
C00.14 (0x210F) E'"ga"gSk'e"(‘ﬂiﬁ V)V(e';‘)e'"gescha“et C00.34 (0x2122) ZImpuls kumulativer Fehler
C00.15 (0<210F) Ausgangsidemme Y ist eingeschaltet C00.35 (0x2123) Z Impulszah
(Hinweis)

€00.16(0x2110) Analoger Al1-Eingangswert C00.36 (0x2124) Fehlerwarmncode
C00.17 (Ox2111) Analoger Al2-Eingangswert C00.37 (0x2125) Kumulierter S'“’é”u‘:fi';’m“h (niedrige
C00.18 (0x2112) Tastatur-Potentiometer-Eingangswert €00.38 (0x2126) Kumulierter Stromverbrauch (hoch)
C00.19 (0x2113) Impulssignal PUL Eingangswert €00.39 (0x2127) Leistungsfaktor-Winkel

Hinweis: Wenn zum Beispiel die Klemmen X1 und X2 eingeschaltet sind, wird C00.14als I 1 11111111 angezeigt

11
Wenn die Klemme Y und das Relais eingeschaltet sind, wird C00.15als 1 1 1 1 1 11 111 angezeigt.
C01: Stérungsiiberwachung
Parameter (Adresse) Name Parameter (Adresse) Name
C01.00 (0x2200) Storungstyp C01.12 (0x220C) Die erste Fehlerbetriebsfrequenz

C01.01 (0x2201)

Informationen zur Fehlersuche

C01.13 (0x220D)

Letzte Fehlerausgangsspannung

C01.02 (0x2202) Fehler der Stérung C01.14 (0x220E) Letzter Fehlerausgangsstrom
C01.03 (0x2203) Storung Ausgangsspannung C01.15 (0x220F) Die erste Fehlerbusspannung
C01.04 (0x2204) Storung Ausgangsstrom C01.16 (0x2210) Das erste Fehlermodul Temperatur
. Der erste fehlerhafte
C01.05 (0x2205) Storung Busspannung C01.17 (0x2211) Wechselrchterstatus
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C01.06 (0x2206) Fehlerhates Modul Temperatur C01.18 (0x2212) Der Status der ersten
Fehlereingangsklemme
C01.07 (0x2207) Fehlerhafter Wechselichterstatus | C01.19 (0x2213) Status der ersten
Fehlerausgangsklemme
C01.08 (0x2208) Status der Fehlereingangsklemme C01.20 (0x2214) Die ersten 2 Fehlertypen
C01.09 (0x2209) Status der St6rungsausgangsklemme C01.21 (0x2215) Die ersten 2 Informationen zur
Fehlersuche
C01.10 (0x220A) Vorherige Fehlerart C01.22 (0x2216) Die 3 wichtigsten Fehlerarten
CO1.11 (0x2208) Friihere Informationen zur Fehlersuche || C01.23 (0x2217) Die ersten 3 Informationen zur
Fehlersuche
C02: Anwendungsiiberwachung
Parameter (Adresse) Name Parameter (Adresse) Name
02,00 (0x2300) PID-Rickmeldung C02.08 (0x2308) Vorwérls- und Ricwéirts-Befehl
gegeben

C02.01 (0x2301) PID gegeben €02.09 (0x2309) Jog-Befehl gegeben
C02.02 (0x2302) PID-Ausgang C02.60 (0x233C) Erweiterungskarte Version A
C02.03 (0x2303) Status der PID-Regelung C02.61 (0x233D) Erweiterungskarte B-Version
C02.05 (0x2305) PLC-Betriebsphase C02.62 (0x233E) Version mit externer Tastatur
C02.06 (0x2306) PLC-Phasenfrequenz C02.63 (0x233F) Version mit integrierter Tastatur
€02.07 (0x2307) Laufzeit der PLC-Phase

4.19 Klemmenauswahl Funktion

q Interpretation der n 0 q Terminal Interpretation der
Terminal X Funktion Terminal X Interpretation der Funktion X Funktion
" . Zéahler-
0 Keine Funktion 21 PID-Regelungspause 42 Takteingangsklemme
1 Vorwartslauf 22 PID-Kennlinienumschaltung 43 Zahler clear terminal
2 Ruickwartslauf 23 PID-Parameter-Umschaltung 44 Gleichstrom-Bremsbefehl
Steuerung des \orerregungs-
8 Dreileiterbetriebs (Xi) A PID gegebener Schaler 1 ® Befehlsterminal
4 Vorwértsdrehung 25 PID gegebener Schalter 2 46 Reserviert
5 Joggen rlickwarts 26 PID gegebener Schalter 3 47 Reserviert
6 Kostenloses Parken 27 PID-Feedback-Schaltung 1 4 Befehiskanalwechsel zur
Tastatur
7 Notbremsung 28 PID-Riickfiihrung schalten 2 49 Befehlskanalvyechsel am
Terminal
8 Stdrungsriickstellung 29 PID-Riickfiihrung schalten 3 50 Be}CehlSkanalv.vechsel or
Kommunikation
. . Befehlskanalwechsel zur
9 Exterer Storeingang 30 Programmlauf (PLC) pausieren 51 Erweiterungskarte
10 Frequenzerhéhung (UP) 31 Neustart des(Erlf)g)r ammablaufs 52 Laufverbot
Frequenzdekrement Beschleunigungs- -
1 ow) 32 Nerzigerungszeitwahl Klemme 1 53 Verbot der Weiterleitung
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Frequenz Inkrement

Wahl der Beschleunigungs-

12 Dekrement Iéschen 33 : 54 Verbot umkehren
(UPIDW léschen) /Abbremszeit Kiemme 2
Kanal A schaltet auf . ) .
13 Kanal B um 34 Beschleunigung der Aufhéngung 55 Reserviert
Schalten Sie die
14 Frequenzkanal- 35 Schwingungsfrequenz-Eingang 56 Reserviert
Kombination auf A
Schalten Sie die
15 Frequenzkanal- 36 Schwingungsfrequenzpause 57 Servo-Befehl Null
Kombination auf B
16 Mehrgeschwindigkeits- 37 Zuriicksetzen der 58 Befehl zur Blockierung der
Klemme 1 Schwingungsfrequenz Ausgabe aufiihren
Mehrgeschwindigkeits- Auswahl der Tastaturtaste und des .
ki Klemme 2 8 Display-Selbsttests 5 Reserviert
Mehrgeschwindigkeits- X5 oder X10 (erweiterte) Drehzahl-Drehmoment-
18 39 60
Klemme 3 Frequenzmessung Regelung schaltend
19 Mefrgeschwindigkeits- 40 Timer-Trigger-Klemme 61 Reserviert
Klemme 4
20 PID-Regelung 4 Timer clear terminal 62 Reserviert
abgebrochen
Terminal Y Interpretat'lon der Terminal Y Interpretation der Funktion Uil Interpretat'lon der
Funktion Y Funktion
0 keine Ausgabe 14 Untere Grenzfrequenz Ankunft 28 Untertast-
Voralarmausgang 2
1 Der Wecgz;erlir;cbhter istin 15 Abschluss des Programmlaufs 29 Wechselrichter-Warnung
2 Wechselrichter [auftim 16 Die laufende Phase des 30 Kommunikationsadresse
Riickwartsgang Programms ist abgeschlossen. 0x3018 Steuerausgang
3 Der Wechselrichter luft 17 PID-Riickfiihrung tiberschreitet 31 Wamung vor Uberhitzung
im Vorwartslauf den oberen Grenzwert des Wechselrichters
FehlerausiGsealam 1 PID-Ruckfiihrung liegt unter dem Ausgang fiir
4 (Alarm wahrend der 18 gleg 2 nusgang
; unteren Grenzwert Motortiberhitzungsalarm
Fehlerselbstheilung)
Storungsausldsungsalar Frequenz
5 m 2 (kein Alarm 19 Ablrennung des PID- 3 (Geschwindigket) st
wahrend der Riickkopplungssensors
. ' konstant 1
Storungsselbstheilung)
. . Jede Frequenz
6 Externe Ausfallzeiten 20 Meter Lange kommt an K7} (Geschwindigket) ist
Unterspannung des .
7 Wechselrichters 21 Timer Zeit bis 35 Frequenzerkennung 1
8 Der Welchselrich?er it 2 Zahler erreicht Maximum 36 Frequenzerkennung 2
betriebsbereit
Ausgangsfrequenzpegel Zihler emeicht den eingestellten Die Frequenz
9 erfassung 1 (FDT1) z Wert s (Geschwindgkeiy s
Ausgangsfrequenz- Jede Frequenz
10 Pegelerkennung 2 24 Energieverbrauch beim Bremsen 38 (Geschwindigkeit) ist
(FDT2) konsistent 2

61




AC310 Serie Frequenzumrichter Handbuch

Angekommen bei einer .
1 bestimmien Frequenz 25 PG-Riickkopplungsabschaltung 39 Frequenzerkennung 3
12 Betrieb im Leerlauf 26 Not-Aus 40 Frequenzerkennung 4
Obere Grenzfrequenz "
13 Ankunit 27 Uberlast-Voralarmausgang 1
4.20 Fehler- und Warncodetabelle
Hinweis: Die Zahlen in Klammem sind Fehler- oder Wamcodes (Dez. bedeutet Dezimalzahl).
Tastaturanz . . Tastaturanz . Storungs
cige (Dez) Name der Storung Storungstyp cige (Dez) Name der Storung typ
E.SC1(1) Beschleunigtes Systemversagen Storung E.LD1(79) Lastschutz 1 Storung
E.SC2(2) Systemfehler beim Abbremsen Stérung E.LD2(80) Lastschutz 2 Stérung
Ausfall des Systems mit konstanter . .
E.SC3(3) Geschwindigkei Storung E.CPU(81) CPU-Timeout-Fehler Storung
E.SC4(4) Ausfallzeit Systemausfall Storung E.LOC(85) Chip-Schloss Storung
E.OC1(5) Uberstrom bei Beschleunigung Stérung E.EEP(86) Ausfall der Parameterspeicherung Stérung
" ! " Ausfall der "
E.OC2(6) Uberstrom beim Abbremsen Storung E.PLL(87) Phasenverregelungsschieife Storung
Uberstrom bei konstanter . Erweiterungskarte Aist nicht .
EOC3(7) Geschwindigkeit Sirung EBUS1(91) angeschlossen Sirung
E.OU1(9) Beschleunigende Uberspannung Stérung E.BUS2(92) Erweiterungskarte B ist defekt Stérung
E.OU2(10) Uberspannung beim Abbremsen Storung E.BUS3(93) Ausfall der CAN-Erweiterungskarte Storung
Uberspannung bei konstanter . Ausfall einer anderen .
EOU(M) Geschwindigkeit Stdrung EBUS43) Erweiterungskarte Stdrung
ELU(13) Unterspannung im Betrieb Storun E.BUS5(95) Ausfall siner anderen Storun
' P 9 9 ’ Erweiterungskarte 9
E.OL1(14) Uberlastung des Motors Stérung E.BUS6(%) Abtrepnung anderer Stérung
E.OL2(15) Uberlastung des Wechselrichters 1 Storung E.CP1(97) Monitor Vergleich Ausgang 1 Fehler Storung
Uberlastung des Wechselrichters 2 . . . "
E.OL3(16) konfinuierliche CBC Stérung E.CP2(98) Monitor Vergleich Ausgang 2 Fehler Stérung
E.OL4(17) Uberiastung des Wechselrichters 3 Storung E.DAT(99) Fehler bei der Parametereinstellung Storung
EILF(18) Eingangsphasenverlust Storung EFA1(110) Externe Erweiterungsreserve 1 Storung
E.OLF(19) Dreiphasen-Ausgangsphasenverlust Stérung E.FA2(111) Externe Erweiterungsreserve 2 Stérung
E.OLF1(20) U-Phase Ausgangsphasenverlust Stérung E.FA3(112) Externe Erweiterungsreserve 3 Stérung
E.OLF2(21) V Phase Ausgangsphasenverlust Storung E.FA4(113) Externe Erweiterungsreserve 4 Storung
E.OLF3(22) W Phase Ausgangsphasenverlust Storung E.FA5(114) Externe Erweiterungsreserve 5 Storung
Ubertemperatur des . ' .
E.OH1(30) Gleichrichtermodls Storung E.FA6(115) Externe Erweiterungsreserve 6 Storung
E.OH2(31) Ubertemperatur des IGBT-Moduls Stérung E.FA7(116) Externe Erweiterungsreserve 7 Stérung
E.OH3(32) Motor{ibertemperatur Storung E.FA8(117) Externe Erweiterungsreserve 8 Storung
E.EF(33) Externer Fehler Stérung .
— — Der Warncode lautet wie folgt
E.CE(34) Modbus-Kommunikationsfehler Stérung
E.HAL1(35) U Phasennullpunktdrift zu hoch Storung ALU1(128) Unterspannung beim Anhalten Warnung
E.HAL2(36) V Phasennullpunktdrift zu hoch Storung A.0U(129) Uberspannung beim Anhalten Warnung
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Summe des Dreiphasenstroms ist

E.HAL(37) nicht 0 Fehler Storung A.LF(130) Eingangsphasenverust Warnung
E.HAL3(38) W Phasennullpunktdrift zu hoch Storung APID(131) Abschaltung der PID-Riickkopplung Warnung
E SGxx(40) Kurzschluss gegen Erde Seng | AEEPU3y) | \Vamung v der SpeicherungVon | o g
arametern
E.FSG(41) Kurzschluss im Geblase Stérung ADEF(133) Geschwindigkeitsabweichung zuhoch |  Wamung
E.PID(42) Abschaltung der PID-Riickkopplung Stérung A.SPD(134) Geschwindigkeitswamung Wamung
E.COP(43) Fehler beim Kopieren von Parametern Storung A.GPS1(135) GPS gespert Warnung
EPG1(44) Feferbel der Enstellung der PG- Stung | AGPS2(136) GPS-Abschaltung Wamung
arameter
E.PG2(44) Ausfall des Z-Impulses des Encoders Stérung ACE(137) Externe Wamung Wamung
E.PG3(44) Fehler bei der Rotationspriifung Storung ALD1(138) Lastschutz 1 Warnung
EPG44s | Rotatonsbedingte Unterbrechungder | g0 | ALDD(139) Lastschutz2 Wamung
Verbindung
E.PG5(44) ABZ-Geberabschattung Stbrung ABUS(140) Wamung vor dem Trennen der Wamung
Erweiterungskarte
E PGH(d4) Abschaltung des Spindel-Encoders Stung | AOH1(4r) | Wamungbei ,legz:f;mpera‘“' des | \Wamung
EPG7(44) Fenlerim Z'E'nmc‘;‘ij'zges Spindel- Strng | AOH3(142) |  Wamungbei Motoribertemperatur | Wamung
E.PG8(44) Logikfehler Encoder Z-Impuls Stérung ARUN1(143) Konfiikt beim Ausflihrungsbefehl Wamung
E.PGY(44) Logikdehler d?;g&':de'gebe’s z Storung | ARUN2(158) Startschutz der Jog-Klemme Wamung
EPG10(44) U”‘erbmh”’l‘f‘ndﬁ eZ':mp“'ses des Strung | ARUN3(159) Klemmenanlaufschuz Wamung
A . Wamung bei Unterbrechung der
E.BRU(50) Ausfall der Bremseinheit Storung APA2(144) Verbindung zur extemen Tastatur Warnung
ETEx(52) Fehler beim Selbstiemen der Stérung ACOP(145) Warnung beim Kopieren von Wamung
Motorparameter Parametern
EJAE1(T1) Motorwinkel-Lernfehler 1 Stérung ACP1(146) Monitor Vf;?'EiCh Ausgang 1 Wamung
EJAE2(T2) Motorwinkel-Lemfehler 2 Stbrung ACP2(147) Monitor VfN@'e'Ch Ausgang 2 Wamung
lamung
EIAE3(73) Motorwinkel-Lemfehler 3 Stérung AFA1(150) Externe Erweiterungsreserve 1 Wamung
EpsTi(ray | Strngder izr’f*};‘;'t":asch'”e aus Stbrung AFA2(151) Exteme Enwefterungsreserve 2 Wamung
E.PST2(75) Sidrung der gé/rr:]cr%;rt\r;aschme aus Storung AFA3(152) Externe Erweiterungsreserve 3 Warnung
EPST3Te) | Storungder Sy"%;‘ggma%hi"e aler | gung | AFA4(SY) Exteme Erwelterungsreserve 4 Wamung
E.DEF(77) Geschwindigkeitsabweichung zu hoch Storung AFA5(154) Externe Erweiterungsreserve 5 Warnung
E.SPD(T8) Fehler bei Strung | AFAG(155) Exteme Erwelterungsreserve 6 Wamung

Geschwindigkeitsiiberschreitung
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5.1

5 Inspektion, Wartung und Garantie

Inspektion

Der Frequenzumrichter besteht aus Halbleiterbauelementen, passiven elektronischen Komponenten und beweglichen Bauteilen.

Diese Bauteile haben eine bestimmte Lebensdauer. Selbst unter normalen Betriebsbedingungen kdnnen einige Gerate

charakteristische Veranderungen oder Ausfélle aufweisen, wenn sie die Lebensdauer tiberschreiten. Um zu verhindem, dass dieses

Phanomen zu Fehlfunktionen fiihrt, mlissen vorbeugende Inspektionen und Wartungen durchgefiihrt werden, z. B. tagliche

Inspektionen, regelmaRige Inspektionen und der Austausch von Geraten. Es wird empfohlen, die Gerate alle 3 bis 4 Monate nach

der Installation zu Gberpriifen.

o Tagliche Inspektion: Um Schaden am Wechselrichter zu vermeiden und die Verfligbarkeit zu erhchen, Uberpriifen Sie bitte taglich

die folgenden Punkte.
Artikel Inhalt Losung
Priifen Sie, ob die Versorgungsspannung den Anforderungen Daten geméass Angaben auf dem Typenschild.
Strom- entspricht und ob eine fehlende Phasenstromversorgung
VErsorgung | yorfieg.
Ob die Installationsumgebung den Anforderungen entspricht. Uberpriifen sie die Umgebungsbedingungen und
Umgebung reduzieren sie die negativen Umgebungseinfliisse
gegebenenfalls.
Priifen Sie, ob der Wechselrichter und der Motor eine Priifen Sie, ob die Uberlast, die
) abnormale Erwarmung und Verfarbung aufweisen, und Befestigungsschraube und der Kiihlkdrper des
Kuhisystem | {iberpriifen Sie den Betriebsstatus der Liifter. Wechselrichters verschmutzt sind, und priifen Sie,
ob der Liifter blockiert ist.
Ob der Motor anormale Vibrationen und anomale Geréusche | Befestigen Sie mechanische und elektrische
Motor aufweist. Verbindungen und schmieren Sie mechanische
Teile.
Ob der Ausgangsstrom des Umrichters fiir eine bestimmte Zeit | Priifen Sie, ob ein Uberlastzustand auftritt, und
Lastr hoher ist als der Nennwert des Motors oder des Umrichters. stellen Sie sicher, dass das Modell des

Wiechselrichters richtig ausgewahlt ist.
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® RegelméRige Inspektion: Im Allgemeinen ist es ratsam, regelméRige Inspektionen alle 3 oder 4 Monate durchzufiihren, aber in

konkreten Féllen bestimmen Sie bitte die tats&chliche Inspektionsperiode auf der Grundlage der Verwendung jeder Maschine und

der Arbeitsumgebung.
Artikel Inhalt Losung
Befestigen und ersetzen Sie defekte Teile;
Insgesamt | Priifung des Isolationswiderstands; Umgebung kontrollieren.. reinigen und verbessern Sie die
Betriebsumgebung.

® Beschadigte Drahte austauschen;
o Ob die Drahte und Anschliisse verfarbt sind, ob die Isolierung | e Ziehen Sie die losen Klemmen fest und

Elektrische beschédigt, gerissen, verfarbt oder gealtert ist ersetzen Sie die beschédigten Klemmen;
. o Ob die Anschlussklemmen abgenutzt, beschadigt oder lose o Messen Sie den Erdungswiderstand und
Anschliisse . . L
sind ziehen Sie die entsprechende Erdungsklemme
o Erdung priifen. fest.

) _— . o Befestigen, schmieren und ersetzen Sie
Mechanische | o Ob anormale Vibrationen und Gerausche auftreten und ob defekte Telle.

Verbindung | sie locker sind.

® Reinigen Sie die Betriebsumgebung

ch-)irilblc?rfgr:-te  Ob es durch Staub oder andere Ablagerungen verunreinigtist | e Ersetzen Sie beschidigte Teile.
pn o Ob sich das Aussehen deutlich verandert hat.
Elektrolyt- | ® Obes undichtist, sich verfarbt, Risse bekommt, ob das o Beschadigte Teile austauschen.

kondensator | Sicherheitsventil freiliegt, anschwill, bricht oder undicht ist.

® Reinigen Sie die Umgebung und ersetzen Sie

Peripherie- Priifung des Aussehens der Peripheriegerate und der beschadite Tele,

geréte Isolierung.

o Befestigen Sie den Stecker;
® Ob Geruch, Verfarbung oder starker Rost vorhanden sind ® Reinigen Sie die Leiterplatte;

Leferplate | 114 oy der Anschluss korrekt und zuvertssig st * Beschadigte Leiterplatien austauschen;
o Ob das Kuhigeblase beschédigt oder blockiert ist ® Reinigen Sie die Betriebsumgebung;
® Ob der Kiihlkdrper mit Schmutz, Staub und Dreck o Beschadigte Teile austauschen.

Kihlsystem verschmutzt ist
o Ob die Luft-Ein- und -Auslasséfinung blockiert oder mit
Fremdkdrpem verunreinigt ist.

Tastatur o Ob die Bedienung beschidigt oder defekt st * Beschadigte Teile austauschen.

Befestigen Sie die mechanischen und
Motor o Ob die Bedienung beschadigt oder defekt ist. elektrischen Anschllisse und schmieren Sie die
Motorwelle.

Fiihren Sie die entsprechenden Arbeiten nicht bei eingeschalteter Stromversorgung durch, da sonst
Uanger Lebensgefahr durch einen Stromschlag besteht. Wenn Sie entsprechende Arbeiten durchfiihren,
unterbrechen Sie bitte die Stromzufuhr und vergewissem Sie sich, dass die Gleichspannung des
Hauptstromkreises auf ein sicheres Niveau gesunken ist, und warten Sie 5 Minuten, bevor Sie

entsprechende Arbeiten durchfiihren.
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5.2 Wartung

Alle Geréte und Komponenten haben eine bestimmte Lebensdauer. Eine ordnungsgemaRe Wartung kann die Lebensdauer

verldngem, aber sie kann die Schaden an Geraten und Anlagen nicht beheben. Bitte ersetzen Sie die Gerate entsprechend den

Anforderungen.
Artikel Nutzungsdauer Artikel Nutzungsdauer Artikel Nutzungsdauer
Liifter 2~3 Jahre Elektrolyt- 4~5 Jahre PCB 8~10 Jahre
kondensator

Der Austausch von anderen Geréten ist sehr streng mit der Wartungstechnik und Produkivertrautheit, und muss streng getestet
werden, bevor sie vor der Vierwendung ersetzt werden. Daher ist es nicht empfehlenswert, andere inteme Komponenten zu ersetzen.
Wenn Sie sie ersetzen miissen, wenden Sie sich bitte an den Handler, bei dem Sie das Produkt gekauft haben, oder an die

Verkaufsabteilung des Unternehmens.

5.3 Produkt-Garantie

1. Das Produkt ist wahrend der Garantiezeit defekt. Einzelheiten entnehmen Sie bitte den Garantiebedingungen auf der
Garantiekarte.

2. Die primére Fehlerdiagnose wird grundsétzlich durch den Anwender durchgefihrt, kann aber je nach den Anforderungen lhres
Untemehmens durch unser Unternehmen oder das Servicenetz unseres Untemehmens erbracht werden. Je nach den Ergebnissen
der Verhandlungen mit lhrem Untemehmen wird das Untemehmen kostenlose Dienstleistungen fiir die Griinde des Fehlers anbieten.
3. Die Haftungsbefreiung aufgrund eines Produktfehlers des Untemehmens, die Unannehmlichkeiten, die Ihrem Untemehmen oder
den Kunden lhres Untemehmens entstehen, und die Schaden, die durch Produkte von Drittanbietem verursacht werden, ob

innerhalb der Garantiezeit oder nicht, fallen nicht in den Verantwortungsbereich des Untemehmens.
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Anhang |: Modbus-Kommunikationsprotokoll

eStruktur des Kommunikationsrahmens

Das Format der Kommunikationsdaten ist wie folgt:

Die Zusammensetzung des Bytes: einschlieflich Startbit, 8 Datenbits, Priifbit und Stoppbit.

Start Bit Bit! | Bit2

Bit3

Bit4

Bit6 | Bit6 | Bit7 | Bit8 | Bitprifen | Stoppbit

Die Informationen eines ModBus Frames miissen kontinuierlich Ubertragen werden. Wenn das Intervall von mehr als 1,5 Byte vor
dem Ende der gesamten Frame-Ubertragung abbricht, wird das empfangende Gerét die unvolistandigen Informationen Ischen und
falschlicherweise glauben, dass das nachste Byte das Adressfeld eines neuen Frames ist. Wenn das Intervall zwischen dem Beginn
eines neuen Rahmens und dem vorherigen Rahmen weniger als 3,5 Byte betragt, wird das empfangende Gerét diesen fiir die

Fortsetzung des vorherigen Rahmens halten. Aufgrund der Unordnung der Frames ist der CRC-Priifwert falsch, was zu einem

Kommunikationsfehler fiihrt.

Standardstruktur von RTU-Rahmen:

Rahmen-Kopfzeile 3,5 Byte Ubertragungszeit
Slave-Adresse ) ) Adlressle:
0 bis 247 (dezimal) (0 ist die Broadcast-Adresse)
03H: Slave-Parameter lesen
Befehlscode 06H: Slave-Parameter schreiben

08H: Selbsttest der Schleife

Bereich Daten Parameteradresse, Anzahl der Parameter, Parameterwert, usw.
Niedrig CRC CHK
Erkennungswert: 16-Bit-CRC-Priifwert
Hoch CRC CHK
Ende des Rahmens 3,5 Byte Ubertragungszeit

eBefehlscode und Beschreibung der Kommunikationsdaten

Nehmen Sie den Befehlscode fiir das Lesen von Parametem als Beispiel.

Wenn zum Beispiel die Slave-Adresse 01H ist, dann ist die Startadresse des Speichers 2100H (Uberwachungsparameter C00.00),

und wenn drei aufeinanderfolgende Worte gelesen werden, wird die Struktur des Frames wie folgt beschrieben:

RTU-Host-Befehlsinformationen

RTU-Slave-Antwortinformationen (normal)

Slave-Adresse

01H

Host-Adresse

01H

Befehlscode

03H

Befehlscode

03H
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Hohe Startadresse 21H Geringe Anzahl von Bytes 06H
Niedrige Startadresse 00H Hohe Datenadresse2100H 13H
Hohe Anzahlvon Daten | 00H Niedrige Datenadresse 2100H 88H
Geri Anzahl 03H 00H
enge - Anzatvon Hohe Datenadresse 2101H
Daten
Niedrig CRC CHK OFH Niedrige Datenadresse 2101H 00H
Hoch CRC CHK F7H Hohe Datenadresse 2102H 00H
Niedrige Datenadresse 2102H 00H
Niedrig CRC CHK 90H
Hoch CRC CHK A6H
RTU-Slave-Antwortinformationen (abnormal)
Slave-Adresse 01H
Befehlscode 83H
Stérungscode 04H
Niedrig CRC CHK 40H
Hoch CRC CHK F3H
Beschreibung der Gruppenadressen der Kommunikationssteuerungsparameter
. . Adresse
Funktion Beschreibung Definition Bedeutung der Daten Merkmale
Kommunikation bei gegebener |  0x3000 oder 0~32000 entspricht 0,00Hz~320,00Hz WR
Frequenz 0x2000
0x0005:Dekstop
0+0000kein Beeh mggggeuer
Einstellung des 0x3001 oder 0x0001 EFWD'Lan 0x0007:Stérungsriick
o 0x0002:REV-Lauf WR
Kommunikationsbefehls 0x2001 : stellung
0x0003FWDJog | oy 008, auverbotsbe
0x0004:REV Tippen fehl ’
0x0009:Berechtigung
BiD 0:Status 1:Laufender
anhalten Zustand
. 0:Nicht-Acc- .
Bit1 Status 1:Acc-Status
. 0:Nicht-Dez- .
Bit2 Status 1:Dez Status
. 0x30020der | Bit3 0:Vorwérts 1:Riickwarts
Status des Umrichters 02002 R
B4 0ein Fehler | -Umrichter-
fehler
Bi5 0:GPRS 1.GPRS
freischalten gespent
Bi6 0O:Keine 1:Umrichter-
Wamung Wamung
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Fehlercode des 0x3003 oder Umrichterstrom-Fehlercode R
Wechselrichters 0x2003 (siehe Fehlercode-Tabelle)
Kommunikation mit einer 0x3004 oder
bestimmten oberen 0~32000 entspricht 0,00Hz~320,00Hz WIR
0x2004
Grenzfrequenz
Einstellung des 0x3005 oder 9 9
Kommunikationsdrehmoments 0x2005 0~1000 entsprechen 0,0~100,0% WR
Drehmomentregelung positive 0x3006 oder 0~1000 entsprechen 0,0~100,0% WR
maximale Frequenzgrenze 0x2006
Maximale Frequenzgrenze der
Drehmomentsteuerung in 0x3007 oder 0~1000 entsprechen 0,0~100,0% WIR
. 0x2007
umgekehrter Richtung
Kommunikation gegebener 0x3008 oder 9 9
PID-Sollwert 0x2008 0~1000 entsprechen 0,0~100,0% WR
Kommunikation bei 0x3009 oder 9 100 N0
gegebenem PID-stwert 0x2009 0~1000 entsprechen 0,0~100,0% WR
Lesen von Fehler- und 0x3010 oder " . .
Wamcodes 02010 Fehlercode:0~127 Wamcode:128 und héher R
Exteme Wechselrichter-Ausgangsklemme,
Bit0-Y
0x3018 oder | Bit1-TA1-TB1-TC1;
SEITS0 AT ZITET 02018 | Bi2-emweitert Y1 (mit IO-Emveitorungskarte) | T
BIT3 - Emweitertes Relais (mit 1O-
Erweiterungskarte)
0x3019 oder 0-10000 entspricht dem Ausgang 0-10V/0-
AO-Ausgang 02019 | 20mA R

Hinweis: Weitere Adressen fiir Funktionscodes finden Sie in der Spalte "Adresse" im Funktionscodeprofil.

Wenn der Schreibbefehl (06H) zum Schreiben der FO0~F15-Parameter verwendet wird, wird, wenn das hohe Nibble des
Funktionscode-Parameteradressfelds 0 ist, nur in das Umrichter-RAM geschrieben und beim Ausschalten nicht
gespeichert; wenn das hohe Nibble des Funktionscode-Parameteradressfelds 1 ist, wird in das EEPROM geschrieben und

beim Ausschalten gespeichert.

Zum Beispiel Parameter FOO.xx: 0x00xx (Schreiben in RAM), 0x10xx (gespeichert in EEPROM); Parameter FO1.xx: 0x01xx
(Schreiben in RAM), 0x11xx (gespeichert in EEPROM), und so weiter fir andere Parameter. Beim Lesen der Parameter der

Parametergruppe FO0~F15 ist das High-Nibble der Adresse 0, z. B. beim Lesen des Parameters FO3.xx: 0x03xx.
Wenn der Schreibbefehl (06H) zum Schreiben von F16~F29-Parametern verwendet wird, wird, wenn das High-Nibble des
Funktionscode-Parameteradressfelds 5 ist, nur in das Umrichter-RAM geschrieben und beim Ausschalten nicht

gespeichert; wenn das High-Nibble des Funktionscode-Parameteradressfelds D ist, wird in das EEPROM geschrieben und

beim Ausschalten gespeichert.

Zum Beispiel, Parameter F16.xx: 0x50xx (schreiben in RAM) 0xDOxx (gespeichert in EEPROM); Parameter F17.xx: 0x51xx
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(schreiben in RAM) 0xD1xx (gespeichert in EEPROM), und so auf andere Gruppenparameter. Beim Lesen der Gruppenparameter

F16~F29 ist das High-Nibble der Adresse 5, z.B. beim Lesen des Parameters F18.xx: 0x52xx.

Die Fehlercode-Bedeutung der Informationen iiber die anormale Reaktion des Slaves

Code Beschreibung Code Beschreibung Cod Beschreibung
1 Befehlscode-Fehler 3 CRC-Prifungsfehler 4 Unzulassige Adresse
Parameter kénnen Der Wechselrichter ist
5 Unzuléssige Daten 6 wahrend des Betriebs 8 beschéftigt (EEPROM wird
nicht geéndert werden gespeichert)
Reservierte Parameter . L
9 F:arameteryvert 10 Kénnen nicht gesndert 1" Die Anzahl der Bytes ist beim
tiberschreiten werden Lesen der Parameter falsch.
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Anhang lI: Verdrahtung der Klemmen

0:Zwei-Draht-Steuerung 1

Der Betrieb erfolgt in einer Richtung. Dieser Modus ist der am haufigsten verwendete Zweidrahtmodus. In der Werkseinstellung wird

der Vorwérts- und Riickwartslauf des Motors durch die Klemmenbefehle X1 (Vorwértslauf) und X2 (Riickwartslauf) bestimmt. Wie

unten dargestellt:

K1l
, . running .
K1 K2 command - i1 Forward running command
(valid in close)
0 0 Stap K2

o X2

Reverse running command

( valid in close)

1 0 Forward

0 1 Reverse CcoM

Command input port
1 1 Stop

0: Zweidrahtsteuerung 1 schematisch
1:Zwei-Draht-Steuerung 2

Der Befrieb ist von der Richtung gefrennt. Die in dieser Befriebsart definierte Vorwartslaufklemme X1 (Vorwartslauf) ist die

Betriebsfreigabeklemme. Die Definition der Richtung wird durch den Zustand der Riickwartslaufklemme X2 (Riickwartslauf)
bestimmt. Wie unten dargestellt:

runmng
command

0 0 Stop

Kl | E2

Running enable command

( valid in close )

FWD/REV

1 0 Forward (REV in close )

1 1 Reverse

Command mput port

0 1 Stop

1: Zwei-Draht-Steuerung 2 Schaltplan
2:Drei-Draht-Steuerung 1

In diesem Modus ist die Dreileiter-Betriebssteuerklemme (Xi) die Stopp-Betriebsklemme, und der Fahrbefehl wird von der

Vorwartsdrehungs-Betriebsklemme X1 (Vorwartsdrehungs-Betrieb) erzeugt, und die Richtung wird von der Riickwartsdrehungs-

Betriebsklemme X2 (Riickwartsdrehungs-Betrieb) gesteuert. Die Dreileiter-Betriebssteuerklemme (Xi) ist ein effektiver Eingang.
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frequency inverter

m
SB1 T SB2 .~ X1

run order(run while on)

Xi

K1 |direction control stop order(stop while off)

0 FWD
1 REV

FWD/REYV order(run while close)

common input port

2: 3-ine 1

2: Schema der Dreileitersteuerung 1

3: Drei-Draht-Steuerung 2
In diesem Modus ist die Dreileiter-Betriebssteuerklemme (Xi) die Stopp-Betriebsklemme, und der Betriebsbefehl wird von der

Vorwartsdrehungs-Betriebsklemme X1 (Vorwértsdrehungs-Betrieb) oder der Riickwartsdrehungs-Betriebsklemme X2

(Rickwartsdrehungs-Betrieb) erzeugt, und beide steuem die Laufrichtung.

Forward command ( forward runs when
closing momentary)

Reverse command (forward runs when
closing momentary)

Stop command ( stop when open

momentary )

Command input port

3: Schema der Dreileitersteuerung 2

Hinweis: SB1: Stopptaste; SB2: Vorwartslauftaste; SB3: Riickwartslauftaste; "Xi" ist die Multifunktionseingangsklemme, wenn sie auf

"3" [Dreileiter-Betriebssteuerung (Xi)] eingestellt ist.
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